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Introduccion

WISER™ Vibe Pro es una aplicacion de andlisis de vibracién practica y completa, con la que podemos
diagnosticar e implementar planes de mantenimiento predictivo en maquinas rotatorias. En el siguiente
documento describiremos las herramientas contenidas en la aplicacion y su funcionamiento, para mas

informacion contacte al equipo de Soporte Técnico de Erbessd Instruments®.

De forma general, la aplicacion cuenta con 6 secciones:

Opciones

Analisis ' El-Analytic

Iniciar sesion

Archivos
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https://www.erbessd-instruments.com/es/contacto/

1 Iniciar sesion en El-Analytic™

Para conectarte a tu cuenta de El-Analytic™ desde

WiSER™ Vibe Pro, debes seleccionar el botdn central

il EIANALYTIC X

Ingresa tu usuario y contraseiia para acceder a tu

cuenta. Presiona para iniciar

sesion.

Si tienes mas de una base de datos elige a cual quieres il E1ANALYTIC il EIANALYTIC

. + Save
conectarte. Has clic en -para cargarla, 0O €en

-
para salir de tu cuenta.

Una vez que nos conectemos, en la pantalla
principal, el botdn central mostrara un borde
verde, confirmando que te encuentras conectado

a El-Analytic™




2 Ventana de Analisis

En la seccidon de analisis tenemos diversas
herramientas Utiles para trabajar con nuestros datos

de vibracidn, utiliza el botdn sefialado para acceder a

esta seccién

« Analysis f 2
o ‘
w ! A Al Se muestra la ventana de analisis, donde vemos...
AL o i1 e 111 ¥
0 :ll:'.it,flﬁlll;:i;:;\‘~1i&/;‘iw;.h;;‘:vj'
' IJ:I Y ‘4l~|'] : ’l!-'u i
o i A }j W 1. La Forma de Onda en el Tiempo (TWF) y la
WE . 48 Transformada Répida de Fourier (FFT).
B
o ek T lele 2. Lasopciones de andlisis.
“ 3. Atajo al administrador de conexiones
0 .
| (connection manager)
! U’ 00 Q00 wo Loy
@

RMS - TWF: 51,5 mmJs - FFT: 46.1 mm/s 3
RMS - TWF: 46.0 men/s - FFT 40,5 menv/s




2.1 Administrador de Conexiones

El administrador de conexiones nos permitira conectarnos a un acelerdmetro inaldmbrico triaxial Phantom™

o WISER™ 3x.

También puede acceder desde la pantalla principal, en la

72

esquina inferior derecha seleccionando

< Analysis

/: O a través de las opciones de analisis,
o T & OPTIONS
e como se muestra en la seccion 2.2
F* ¢? Connection Manager

Opciones de Andlisis en la pagina 12.

Alentrar al administrador de conexiones tendremos dos opciones: 1. WiSER™ (Wifi) y 2. Phantom™ (bluetooth).

2.1.10pcién 1: WiSER™ 3x

Back

Has clic en “Connect to WiSER™” para conectar el teléfono a ¥ wiser (wiFi) ® Phantom

la red Wifi del WiSER™ 3x.

Connect to Wiser

Will attempt t nnect to Wiser

Al conectarnos, tendremos las siguientes opciones:

Connected to WISER 3X
Connected to WiSER™ 3X

Disconnect

e Disconnect: Se desconecta del WiSER™ 3x.

Hode e Mode: Elige grabar 3 ejes (triaxial) o 1 solo eje (single axis).

o Siseleccionas 1 eje, podras elegir cual eje medir (x, y

Single Axis

. oz
Resolution Triaial )
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Resolution Lineas de resolucion (Lines of resolution):

Lineas de resolucion (Lines of resolution):

e Select Recording Time: Cambia el tipo de medicion a Resolution

Tiempo de Medicion (Recording time). Select Recording Time
e Lines of resolution: Elige las lineas de resolucion que se

desea utilizar para la medicion. Lines of resolution
e Interval: Eltiempo de cada actualizacidon de datos durante

la grabacion. S

Tiempo de Grabado (Recording Time):

e Select Resolution Lines: Cambia el tipo de medicién a Tiempo de Grabado (Recording Time):
Lineas de resolucion (lines of resolution).

e Recording time: Selecciona el tiempo de grabado (te dira Select Resolution Lines
las lineas de resolucién y la frecuencia Maxima

Recording Time (secs)

correspondiente a ese tiempo).

¢ Infinite recording: La grabacion no se detendra hasta que
el usuario lo haga manualmente (Max. 1000s). pfinie fecording

e Hold data: Almacenara datos para poder observarlos
todos al final. Hold data @

e Interval: Eltiempo de cada actualizacion de datos durante

la grabacion. nterval )
Extras
Extras
Refersncs & e Reference: Utiliza el acelerometro de referencia conectado al

WISER™ 3x como un canal adicional.
sl S @ e Record Reference only: Solamente grabard los datos del

acelerdmetro de referencia conectado al WiSER™ 3x.
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n

Wiser (WiFi)

Una ves que termines de configurar tu WISER™ 3X, has clic en
Connected to WISER 3X

Back: . .
en la parte superior izquierda para regresar a la pantalla
principal de anélisis. Plscannect
Made Trieial
- Analysis
o s
1 15 2 25 3 Hz , @ .

. El botdon , hos confirma que estamos

*« 9 ’
conectados, has clic en el para grabar

o] : *

datos.

2.1.20pcién 2: Phantom™ de vibracion

B wiser (WiFi) @ rhantom

Has clic en “Scan bluetooth sensors” para escanear los

sensores Phantom™ cercanos (es necesario activar el Scan Budiooih sanscrs

bluetooth del dispositivo). | | \
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Se mostraran los sensores Phantom™ detectados.

Sensores en tu : ) @
base de datos MA1 Vibracion (2) Veras los sensores registrados en la base de datos

o debajo del nombre de la maquina a la que estan

configurados. Ejemplo:

G2 HR 0895
‘ e Maquina: MA 1 Vibracién

Sensores
fueradetu
base de datos

@ e Sensores: LR 8691 & G2 HR 0895

nknown (3)

189287931 Oculta las secciones con &9 y expandelas con

189277637

LR 8691

Elige al sensor que te quieres conectary has clic en . -

- Analysis

Una vez que nos conectemos a un Phantom™,

la aplicacion nos mandara a la pantalla de

1 1.5 2 25 3
. /,_# v .
«— v - inicio.

El botén @ , hos confirma que estamos

conectados, has clic en el para grabar datos.
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Para entrar a las configuraciones del < “"E'YS‘S/E

< OPTIONS
.. o ol x|(=
Phantom™, accede al administrador de
oy 4’@ [ n Manag
conexiones (Connection manager).
Al conectarnos, observaremos las siguientes configuraciones:
Phantom Config

Dl rwect e Disconnect: Se desconecta del sensor

e Download Phantom™ info: Descarga |la

e e e (17 informacion de la maquina asignada al Phantom™.

e Mode: Te permite elegir modo triaxial (3 ejes) o
Mode riaxial single axis (1 eje).

e Axis: Si eliges el modo “single axis”, esta opcion te

permite elegir que eje grabar (x,y 0 z).

e Sample rate: Elige la frecuencia de muestreo en
el fate kHz.
s e Range: Rango dinamico de la amplitud del

o d Phantom™. (expresado en gravedad [G]).
Back &
5 Phantom Config
Back Disconnect
Selecciona para regresar a la pantalla de analisis.

Download phantom infa (17)
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2.2 Opciones de Analisis

-

Para acceder a las opciones de analisis, has clic en los tres puntos * ubicados en la parte superior derecha,

Ahi tendremos las siguientes herramientas:

< Analysis H
l OPTIONS

o ch1 ch2 O x @
@ Connection Manager

Nl ;}\, il
Wltbm AR A AR # Disconnect
o Jli ‘fﬁl‘h;u é%f‘\-;;;;.\:r““{-‘ o
i sU':, y :Ww‘
b v </ Select Triaxial Position
04 045
HHMW - FILE SYSTEM
o b ¢ Save file
o, FFT
40 h W Clear screen
I

Donde:

Connection Manager: Abrird el administrador de conexiones, que fue
¢ Connection Manager

explicado en la seccion 2.1 Administrador de Conexiones en la pagina 7.

i Disconect: Con esta opcion nos desconectamos del dispositivo que se esté
B Disconnect

utilizando en ese momento.

Select Triaxial Position: Selecciona en que posicion se encuentra tu sensor

< Select Triaxial Position | t1j5yial. Elige la opcién de la ventana desplegada:

Save file Save File: Te permite guardar la sefial grabada como un archivo .ANL.
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Save File:

«xpye 9 H H .
Crea una carpeta en “*Directory” o selecciona una ya existente con File Name

-
* Directory Test lab |
Elige el nombre del archivo en “*File name”.

* File Name PHE HR

Cancel

Presiona para guardar la sefal, o para cancelar.

Clear screen: Quita cualquier sefial que se encuentre actualmente abierta

T Clear screen , L, )
| en el area de analisis, despejando la ventana.

2.3 Herramientas de Visualizacion

En la siguiente imagen, podemos observar la Forma de Onda en el Tiempo o el TWF (Time Wave Form), y la
Transformada Rdpida de Fourier o FFT (Fast Fourier Transform) de una sefial de vibracion grabada en WiSER™

Vibe Pro:

o XoY 20 | O e (A 'Q' XY Z O @ X =

/s TWE mmy's FFT
i 15
20

10

(it IHIHHH I e

9 e a8 e 0 200 400 600 800
sec

RMS Hz
W v
” v

En esta seccidon contamos con varias herramientas, las cuales seran descritas a continuacion.

Zoom horizontal
Puedes realizar un zoom horizontal dibujando con el cursor sobre la sefial el area que deseas observar.

También puedes utilizar la barra que se encuentra debajo del TWF y el FFT para hacer un zoom en la grafica.
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600

X N &

O X

Para hacer un zoom vertical, usa el cursor y dibuja sobre la sefial el area que deseas observar.

Zoom Vertical

e

e

mm/s

10

Xy

100
Hz

120

mm/s
10

K ¥

Z

80

RMS

¢

100
Hz

120

NOTA: Si realizas un zoom en la grafica TWF, automaticamente se realizara el mismo zoom en el FFT, sin

embargo, realizar un zoom directamente en el FFT, no afecta al TWF.
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Esta herramienta ) elimina el Gltimo zoom que se ha realizado, vertical u horizontal.

Regresar Zoom

50

100
Hz

150

o

200

Xy z

400
Hz

600

» o
5
10
5
ol
200 0
K 1
Eliminar Zoom

Al usar esta herramienta <, se elimina por completo el zoom, regresando al tamafo original de la sefial.

800

Lo,

mm/s

10

80

RMS

b S, ik < 03

TWF

120

“»

o

mm/s

XY

TWF

z O

X

v

xXyz|o|x|e
FFT
200 400 600 800

Hz
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Expandir TWF & FFT

r

Utiliza el siguiente botén ~  para que la grafica del TWF, o el FFT ocupe la pantalla completa del dispositivo.

o] X ¥z || x E
v : TWF < Analysis i < Analysis
o XY20 | X | o XYz 0| x%|w
0
fﬂv TWF " FFT
20 s 0
0.32 0.34 i ] (| (S
sec 8
r— p
1
AR, .
Hud (1l ﬁudﬁﬂu
Lo XYz O X |z| 2 4
mm/s FFT 10
2
10 15
20 - ——
5 03 035 0.4 o e e
. e
0
0 200 400 600 800 m 3 ’
RMS Hz

Presiona el botén para regresar a la pantalla original.

o v ls | % |(e
€ Analysis H < Analysis § 5 _ TWF
o XYZ O Xx E o Xy )y X B
w- TWF [ FFY

| (|
{RAAN
‘Wm ik nﬁr u“u
s 9 fel XYz 9 x =
<10 mm/'s FFT
15 * Ak 10
“ 03 035 04 y ° 100 200 5
. " )
M . ’ . 0 200 400 600 800
“ RMS Hz
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Activar/Desactivar Ejes

En el TWF y el FFT, es posible Activar y/o desactivar los ejes (x, y & z) con los botones X Y Z parael TWFy

X Y Z parael FFT.

O

Xl ZI
TWF

©»
Q

9 X
mmv/'s

15

10

RAMS

FFT

. | da :
Ejemplos:
TWF con solo el eje X TWF ConelejeX&Z
1% X O X & o XYZ | O|X |l $
0.3 0.32 0.34
FFTconelejeY&Z FFT con solo el eje Y
= B O xhLe © vz | o|x|(¢
9 FFT g FFT

0 50

50

100
Hz

150
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2.4 Herramientas del TWF

En la esquina superior izquierda de la grafica, en el boton € tenemos la seccion de herramientas u opciones.

3 x¥z|o|x|s o XYz O x %

mm/s ) TWF 'F

i Channels (3) >
20

Units > ‘

9 Markers > MAAAR " ’
20 Advanced >

0.44 0.46 0.48 0.5 0.14 0.16

sec

2.4.1Canales (Channels)

En esta seccion podremos elegir entre los tres canales medidos, si seleccionamos el modo triaxial. Para cada

canal tenemos 3 opciones: 1. Visibilidad (Visibility), 2. Marcadores (Markers) y 3. Ubicar (Locate).

Lol XYz |9 x|(=a Lo XYz 9 x =
Channels (3) Channel 1 Channel 1 / Visibility
Units Channel 2 > Channel 2 > Marker
Markers > Channel 3 > Channel 3 ’ Locate
Advanced
O

R 0
Visibilidad (Visibility)

Ejemplo. Mostrando solamente canal 1:
Nos permite activar/desactivar un canal,

©

si esta herramienta estd activada el canal

o XYz O x = e TWF
seleccionado se mostrara en la gréfica, si o 10 -t

Channel 1 ~ Visibility :

. L 0

se desactiva entonces este canal Channel 2 > | Marke

Channel 3 > Locate ‘10
permanecera oculto. Cada canal

01 012 014

corresponde a un gje. [ S
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Marcadores (Markers)

Con esta opcidn, puedes colocar un marcador sobre el

o X O X 4
Marcador

Confirmar

0. 0.42

. Selecciona

) — — cancelar.

Ubicar (Locate)

Funciona de la misma manera que un marcador, sin
embargo, esta herramienta solamente te permite
colocar el marcador sobre un punto medido de la
grafica mientras que los marcadores pueden

colocarse entre puntos.

Al mover el cursor automaticamente buscara el

punto medido mas cercano.

Puedes utilizar el atajo a esta herramienta
ubicado en la esquina inferior derecha de la grafica

del TWF.

Selecciona  paracolocarel marcador,o = para

cancelar.

canal que elijas.

[ Concelog mover el marcador.

0.42

para colocar el marcador, o

f Utiliza el cursor para colocar el marcador en el punto

deseado, o usa la barra ubicada debajo de la grafica para

para
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2.4.2 Unidades (Units)

La herramienta units o unidades, nos permite cambiar las unidades mostradas en el eje y de la grafica del

TWF. Ejemplo:

e o Channels (3) > g
Units mm/s2
Markers > mm/s
Advanced > inch/s
pm
0.56 0.57 0.58 0.59 mils

0.6 0.61 0.62 0.63

2.4.3 Marcadores (Markers)

En la seccion de marcadores podremos observar cuatro opciones.

Channels (3) > Clear al
Units > Marker
Markers Transient
Advanced Edit marker
. .y Clear al .. . . .
La primera opcion, » elimina cualquier marcador agregado anteriormente. Abajo, hablaremos

de las otras herramientas:
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Marcador (marker)

Con esta opcidn, puedes colocar un marcador sobre el
Lo X O x |2

Marcador canal que elijas.

1 Utiliza el cursor para colocar el marcador en el punto

deseado, o usa la barra ubicada debajo de la grafica para

Confirmar

% o onceley mover el marcador.
0. 0.42 . ] W
- Selecciona ~ para colocar el marcador, o para
) — — cancelar.

Transitorios (Transient)
Dibuja puntos transitorios sobe el TWF. Ubica la

frecuencia fundamental (F) en el TWF, después mueve el | rrecuencia Wit X O X %
Fundamental SRS
primer transitorio (t1) con la barra inferior. El resto de los inch/s ”‘ N
. . - , IR S 4
transitorios se colocaran equidistantes a tl hacia la - : :
derecha, la distancia entre ellos es la misma distancia que 0 :
hay de Fatl. :
_2 :

. | - Lo i 4 ; 6 -
Selecciona para agregar/eliminar un transitorio. 08 0 92 50
Selecciona = para cancelar y ~ para confirmar el o) <= Mover
proceso.

. 1 ’ . 4
e B Presiona para que tu posicion actual se

vuelva el transitorio inmediato a |la

inch/s

derecha/izquierda.

Ejemplo: En laimagen de la izquierda, al dar dos

. > Y
clic’sen , la posicion actual se mueve de t1

03 0.4 0.5 06 -
U6~ UUZoM S 8 a t3, si mueves la barra inferior ahora, el tercer

ﬂ

transitorio se movera.
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Editar Marcadores (Edit Markers)
Esta herramienta me permite editar cualquier marcador agregado anteriormente. Al seleccionarla se

despliega la ventana de edicion.

Text Freq
En la columna Text observamos el nombre del
marcador, dependiendo del tipo de este. e
En la columna Freq podemos ver en que frecuencia se @
encuentra este marcador.
Por ultimo, a la podemos eliminar el marcador con
Tt g Please enter Text
F / 0.0744 Text
A
t1 . ’ .
oK  CANCEL Puedes hacer clic sobre el valor numérico
de la frecuencia y el nombre de un
Text Freq Please enter Frequency

marcador para modificarlo manualmente.

\ Frequency

0.07440839583333334

OK CANCEL

En la parte inferior de la ventana, tenemos herramientas

Gtiles para modificar los marcadores.

Al seleccionar Channels se agrega una columna en la

ventana de edicién.

> O O O (

Channels [ ] Stick to Point Locate
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Text Freq Channel Please enter Channel
0744 \ Channel
2
! 0K CANCEL
Al seleccionar ™ StckioPont e aoresa una columna en

la ventana de edicidn para cada marcador.

Si el valor en la columna es false significa que el

marcador puede moverse dependiendo de la posicion

en la gréfica.

Si el valor es true el marcador se mantendrd en la

posicion actual aunque se modifiquen los demas

marcadores de su grupo.

Puedes dar clic sobre el valor para cambiarlo.

En esta columna podremos observar en que
canal se encuentra este marcador (tendremos

un canal por cada eje).

Puedes dar clic sobre el valor nimerico del

canal para modificarlo manualmente.

Channels Stick to Point Locate

Stick to p
Text Freq )
oint

NOTA: Este proceso, funciona de la misma manera para los marcadores del FFT, que se veran mas adelante

en la seccién Editar marcadores (Edit markers) en la pagina 35.

2.4.4Herramientas Avanzadas del TWF (Advanced)

En la seccidon de herramientas avanzadas, tenemos cuatro opciones:

Channels (3) >
Units >
Markers >
Advanced

Circular TWF
Orbits
Filter >

® Play sound
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2.4.4.1 Circular TWF

El “Circular TWF” o la Forma de Onda Circular en el tiempo, es una herramienta muy util para el analisis de la
vibracion, selecciona esta herramienta para desplegar el grafico en la parte posterior de la pantalla de

analisis. NOTA: Las unidades de la grafica seran las mismas del TWF.

o Circular TWF - (units: mm/s) X

Channels (3) > Circular TWF L Oz = $% 3 K

Units > Orbits 210 330
Markers > Filter

180 0
Advanced > ® Play sound

150 g 30
90
Aqui puedes activar/desactivar los ejes al igual que con el TWF con los botones O~ % -O-Y -O-Z,

EjeY
o Circular TWF - (units: mm/s) X

e Circular TWF - (units: mm/s) X

O-Y 270 &% T 5
240

210 330

180

150

Eje Z EjeX&Y

&  Circular TWF- (units: mm/s) = Lo Circular TWF - (units: mm/s) X

-0~z 270 R e I ’ -O-x -O-Y 270
0 A 240

24

210 330 210 330

-30-20-10%0 10 2p
180

L =0 150 30

90 90
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También es posible aplicar un filtro para que la grafica solamente utilice lo datos dentro del rango utilizado

en la Transformada Réapida de Fourier (FFT), has clic en €y agrega el filtro.

o Circular TWF - (units: X
\ oK (anftsZmmgs) o Circular TWF - (units: mm/s) X

O-X -O-Y -O-2270 o o5 R S
240 300 Filter > Filter to FFT Range

150 g 30

2.4.4.2 Grdfico de Orbitas (Orbits)
La grafica de orbitas es una gran herramienta muy util para el analisis de la vibracidn, selecciona esta
herramienta para desplegar el grafico en la parte posterior de la pantalla de analisis. NOTA: Las unidades de

la grdfica seran las mismas del TWF.

Lo Orbit Plot - (units: mm/s) X

Channels (3) > Circular TWF
Units > Orbits :
Markers > Filter > . /)

1
Advanced ® Play sound zZo

1

A T e e————57520

%0 0.51757201510-5 OW 10

En el grafico de Orbitas, es posible aplicar un filtro para que la grafica solamente utilice lo datos dentro del

rango utilizado en la Transformada Rapida de Fourier (FFT), has clic en € y aplica el filtro.

e Orbit Plot - (units: mm/s) X

-

e Orbit Plot - (units: mmy/s) X

Filter Filter to FFT Range

AT

/

ST 0B —— ————701520
%0051 1.5201510-5 O\ﬁ 10
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2.4.4.3 Filtros (Filter)

Channels (3) > Circular TWF Circular TWF

Units > Orbits Orbits Band Pass
Markers > Filter > Filter > Band Reject
Advanced p ® Play sound ® Play sound Clear Filter

Band Pass
Aplica un filtro pasa-bandas a la sefial. Ejemplo:
Sin filtro Con filtro
e xyz |D|x| ¢

9 TWF (Filtered)

Band Reject
Aplica un filtro elimina-bandas a la sefial, ejemplo:
Sin filtro Confiltro
e xvy2z2|O|x|(¢
9 : TWEF (Filtered)
0.1 |

0

0.1
012 0125 013 0315 0318 032 0323 0325

ec
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Clear Filter

Elimina cualquier tipo de filtro que se le haya aplicado con anterioridad a la grafica, regresandola a su forma

original. Ejemplo:

o

0315 0318

xyz|o|x |2

0.32 0323 0325

ec

Circular TWF
Orbits
Filter

® Play sound

2.4.4.4 Reproducir sonido (Play sound)

Band Pass

Band Reject

Clear Filter

Esta herramienta interpretara la vibracidon en forma de sonido, y lo reproduce con la bocina del dispositivo,

has clicen & Play sound

Channels (3)
Units
Markers

Advanced

para reproducir el sonido,y en ' “©
> Circular TWF Chan
> Orbits Units
> Filter > Mark
5 ®
I/\/ ® Play sound Adva

p sound

nels (3)

ers

nced

para detenerlo.

Circular TWF
Orbits
Filter

v () Stop sound
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2.5 Herramientas del FFT

Al igual que el TWF, en la esquina superior izquierda de la grafica del FFT, podemos observar el mend de

opciones, has clicen €.

O\ XY Z| 9| X E O XY E | 9| ix $
0.2 g FFT
Channels (3) ~ Channel 1 D,
0.15
Units > Channel 2 >
0.1
0.05 Freq Units > Channel 3 >
0 !l Zoom >
0 20 40 60
e i Markers >
¢ ’ Window >
2.5.1Canales (Channels)
Channel 1 > Visibility
En la seccién de canales, tenemos un total de 4 Channel 2 > Marker
opciones:
Channel 3 > Locate
Phase
Visibilidad (Visibility)
Ejemplo. Mostrando solamente canal 1:
Nos permite activar/desactivar un canal, o X O x ¢
. . . . e FFT
si esta herramienta esta activada el canal Channel 1 y v Visil ’
05 |
seleccionado se mostrara en la gréfica. Channel 2 > Marker -
Channel 3 > Locate b
Cada canal corresponde a un eje. o 0 L x 30
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Marcadores (Markers)

O X 5 x |(a Con esta opcidn, puedes colocar un marcador sobre el
- v
Marcador .
- canal que elijas.
0.75"
05 Utiliza el cursor para colocar el marcador en el cualquier
0.25 : lugar del grafico, o usa la barra ubicada debajo.
0
¢ 0 10 20 30 Selecciona para cancelary ~ para confirmary

colocar el marcador.

Ubicar (Locate)
Coloca un marcador en el canal que elijas, pero

solamente sobre uno de los puntos medidos.

o X O % |4
Al mover el cursor automaticamente buscara el 0. JEVs FFT
punto medido mas cercano. ;
0.5 :
. - . . 0.25 .
Puedes hacerclicen para activar la herramienta
() , 0
yde nuevo -/ para desactivarla. ¢ 0 10 a0 30 [~

Selecciona = paracancelary ~ paraconfirmar e—()

y colocar el marcador

Fase (Phase)

Te permite moverte a lo largo de un canal, en los

FFT

puntos de andlisis, mostrando el valor de la

frecuencia con su fase.

Selecciona =~ paracancelary  para confirmar
30

oz y colocar el marcador

O --— Mover
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2.5.2Unidades del FFT

Con laherramienta U"'s  podemos cambiar las unidades del eje Y del FFT, y con la herramienta Freq Units

, puedes elegir las unidades de la frecuencia del FFT que se muestra en el eje x de la grafica. Ejemplo:

Channels (3) > g
Units mm/s2
Freq Units > mm/s Q X X Z D) X —
Zoom > inch/s
o — 5 FFT
Markers > pm :
Window > mils
0.1
Channels (3) > CPM
Units > Hz
0
Freq Units Set RPM 0 500 1.000 1.500
Zoom > RMS CPM
v
Markers > ¢
Window >
2.5.3/00m

Esta herramienta, te permite elegir la frecuencia maxima que quieres observar en el FFT, de esta manera

realizas un zoom horizontal exacto al valor que tu requieras, elije el valor de la frecuencia de la lista

despegada o selecciona Mo Zoom  para mostrar el FFT completo.

o XYZ O X 4

Channels (3) > 200 Hz 02 ¢ FFT
Units > 500 Hz
Freq Units > 1000 Hz 0.1
Zoom 2000 Hz
Markers > 5000 Hz I e heaet e My e

0 50 100 150 200
Window > No Zoom

RMS Hz
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2.5.4Marcadores (Markers)

Channels (3)

Con la primeraopcién  “'earall " eliminas todos los tilis
marcadores que hayan sido colocados anteriormente Freq Units , Ploss
en el FFT. Zoom 10

Markers le Bands
Las siguientes herramientas se describen a ,

Window ) Bearings
continuacion:

Marcador (marker)
Lo, X Ol x| 2 Con esta opcion, puedes colocar un marcador sobre el
Marcador
o bgve \ FFT canal que elijas.

Utiliza el cursor para colocar el marcador en el cualquier

lugar del grafico, o usa la barra ubicada debajo.

. Selecciona ~  para cancelary  para confirmar y

colocar el marcador.

Fase (Phase)
Lo, X o x |(2
0.78", — Te permite moverte a lo largo de un canal, en los
0.5 puntos de analisis, mostrando el valor de la
0.25 frecuencia con su fase.
0 Selecciona = paracancelary ~ para confirmar
0 10 20 30
¢ rowes o B y colocar el marcador.

O --— Mover
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Harmonicos (Harmonics)
Dibuja los harmédnicos sobre el FFT. Mueve el primer

Q Frecuencia A
. « e e fund. tal Tr i ios Y O X W
harmonico (h1) desde el inicio del FFT, el resto de 1

.. , - inch/s\ b 3 TV\{lF y
los harmonicos se colocaran equidistantes a hil B "

hacia la derecha. La distancia entre los harménicos

- -

es la misma distancia que hay de 0 a h1.

Selecciona para agregar/eliminar un
0.54 55 0.56
harménico. Selecciona =~  para cancelary U900~ UOPS Seu B
. . . ﬂh Mover
para confirmary colocar el harmonico.
< XYZ || x|~ B
Presiona para que tu posicion actual se
0.2 9 mom oo (hS hEF-[T’ ;. . .
? 2 3l d ;a vuelva el harménico inmediato a la
I > X
i derecha/izquierda.
0.1
Ejemplo: En la imagen de la izquierda, al dar un
T — ) . .y )
clicen , la posicion actual se mueve a h2, si
0 10 20 30
¢ — S - mueves la barra inferior ahora, el segundo
_— harmonico se movera.

Bandas laterales (Side Bands)
Dibuja bandas laterales sobre el FFT. Ubica la frecuencia

fundamental (F) en el FFT, después mueve la primera o : Bandas x vz 9 x $
recuencia
. . fundamental
banda lateral (sb1) con la barra inferior. El resto de las g e FET
02 sb4 $b3 6b2 b1 F bl sb2 sbJ sb4 ebS
B A A LA B

f

bandas laterales se colocaran equidistantes a F, 5 hacia
la derechay5 alaizquierda. La distancia entre ellas es la 0.1

misma distancia que hay de F a sbh1.

Selecciona para agregar/eliminar una banda. ¢ 0 20 40

oS T ITZoOT™T

Selecciona =~ para cancelary  para confirmary —)  ~— 10\ or

colocar la banda.
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o X 7 O X : . 1 L4 . .2
; Presiona para que tu posicidn actual se
sb.

F
0.2 g. sb3 sb2 sl b1 sl . . . .
BrEERKET vuelva la bandainmediata a la derecha/izquierda.

0.1

Ejemplo: En la imagen de la izquierda, al dar dos

. » Y
clic’sen la posicion actual se mueve a sb3,

¢ 0 20 40 si mueves la barra inferior ahora, la segunda

O banda se movera.

Rodamientos (Bearings)

Clear all y

Selec
Marker - .y -
‘ Clear En la seccién de Bearnngs © podemos
Phase agregar uno o mas rodamientos a la grafica.
Harmonics
. . Calart
Despliega el asistente con '~ lect
Side Bands
Bearings »
Back Select bearing
Elije un rodamiento de la base de datos de WIiSER™ Vibe Pro, \ Q
encuentralo con el codigo escribiendo en la casilla de bldsqueda Bsqueds

haciendo cli Name: Select bearing
Yy haciendo clic en :

BPFI:
BSF: remove bearing
FTF:

Selecciona T HEHHE para eliminar alglin rodamiento

agregado.
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The (&

Escribe el cddigo y elige el rodamiento que deseas agregar de la lista.

NA | THE25

La informacion del mismo aparecera debajo (seccion marcada,).

INA | THE30
INA | THE35
INA | THE40 Podras observar los siguientes datos: BPFO, BPFI, BSF y FTF.
INA | THE45
INA | THES0 m c :
Has clic en para guardar el rodamiento, o en """ | para
Name: INA | THE25
BPFO: 3.57 cancelary cerrar la ventana.
BPFI: 5.43
BSF: 2.33 remove bearing
FTF:0.4
Frecuencia )
o fundamental XY 2 O X s
Ubica la frecuencia fundamental (F) en el FFT, el resto \
. . . " 02 % & FFI?‘ o
de las frecuencias se ubicaran automaticamente con ot ‘ '
baseaF. :
0.1 '
Selecciona =~ para cancelary ~ para confirmary " ;
colocar el marcador. ¢ 0 20 40

o segundo XY T X v
rodamiolm
02° w wpr kT o
y W A I Puedes agregar mas de un rodamiento en el FFT.

0.1
: En la seccién de Bearings | se guardaré el historial de los
0 rodamientos agregados. Puedes agregar el mismo de nuevo o
¢ 0 20 40
o . Calast
O uno diferente con  “€/ect
Clear all INA | THE25
- —_ Selecci Clear' ¢; qyyi P histori :
INA| THE40 historial elecciona si quieres limpiar tu historial de rodamientos
— — agregados.
Harmonics Clear
Side Bands
Bearings
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Editar marcadores (Edit markers)
Esta herramienta me permite editar cualquier marcador agregado anteriormente, ya sea un marcador, una

fase, harmdnico, Banda lateral y/o rodamiento. Al seleccionarla se despliega la ventana de edicion. El
funcionamiento del editor es el mismo para los marcadores del TWF y los del FFT. Puedes consultar todo

acerca del editor de marcadores en la seccidon 2.4.3 Marcadores (Markers) en la pagina 20.

2.5.5Tipos de Ventana (Window)

Channels (3) Rect
.. i Units > Blackman
En la seccién de Ventana o Wn4oW  podemos
. . . Fr i > Hamming
elegir, como su nombre lo dice, el tipo de Ventana eq Units > ey
utilizada para la grafica, tenemos 5 tipos de Zoom > Hann
ventana. Markers > FlatTop
Window
Rect Blackman Hamming
2’5%157 FFT 2‘566&7 FFT 2,$Ha/s7 FFT
2,250 2,250 2,250
2,000 2,000 2,000
1,750 1,750 1750

1,500 1,500 1,500

1,250 1,250 1,250

1,000 1,000 1,000

750 750 750

500 500 500

250 250 250

0 20 40 0 20 40 0 20 40
/MS Hz RMS Hz RMS Hz
Hann Flat Top
2,58 it
zlsﬂyﬂ FFT %

2,250
2,250

2,000
2,000

1,750
1,750

1,500 1,500

1,250 1,250

1,000 1,000

750 750

500 500

250 250

0 20 40

RMS Hz

0 20 40

RMS Hz
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3 El-Analytic™ desde WiSER™ Vibe Pro

Si iniciaste sesidn en El-Analytic™ desde WISER™ Vibe Pro, puedes acceder al tablero de tu base de datos y

utilizar todas las herramientas que nuestro servicio en la web tiene para analizar tus mediciones.

Tablero en WiSER™ Vibe Pro Tablero en El-Analytic™

Il W ENANALYTIC CESARCASTELLANCS CASTELLANOSESCALANTE 8

< (<) Dashboard
Dashboard
- % Devices R o 7
Score Score -
5 Database
Velocity Score
Velocity Score & Coe v o

0.Technical Support

1 Ruben TEST
0 Technigal Support
Scorei 15 T

O.Technical Support

° °
Bad Actor List Highest Rate of Asset Health Decline
Machine name Vel (in/s) Acc (g) Machine name Velocity slope Vel (in/s)
-] £ MA1 Vibracion . 0.036 0.384 . MA1 Vibracion 986.963 0.0 @
L
=+ Vel M Acc Env
Score Score
Velocity Score E
B Home Menu =

La pantalla principal muestra varias secciones, en la seccidon central veremos las graficas de velocidad,

aceleracién envolvente, entre otras, de las compafiias creadas en nuestra base de datos.

L]
=$ Vel . Acc Env = Vel S Acc Env N
Scon S Seore Bad Actor List

Velocity Score © Velocity Score ] Machine name Vel (in
+ MA1 Vibraclon ® 0.03
2.Tech & Elec
2 0
Sc . sc + Test Machine [ ] 0.0z
0.Technical Support
Score: i8¢ 1 Ruben TEST i Vlbration @ 0.00
+ ELTEST . 0.00
0, Technical Sug i
1.Ruben TEST MAd GPB [ ] 0.00
Score; 1.5
@ e Velocity n @

Pdg. 36


https://app.eianalytic.com/#/dashboard

En la parte superior derecha de la ventana, tenemos el menu de

opciones de la cuenta en el boton *.

L
=# Vel ™ Acc Env
Score Score

Velocity Score ©

HH Home

Menu =

& (9) Dashboard

L J
= Vel ™ Acc Env
Score Score

Velocity Score ©

0.Technical Support
Score: 1.8

-

En la arte inferior tenemos dos herramientas, el ment de la

WIiSER™ Vibe Pro.

cuenta | MENU= y el botén HH Home |

El botén EH HOmMe o redirige a la pantalla principal de

El resto de las herramientas seran descritas abajo.

3.1 Descripcion de los graficos

En la pantalla principal del Tablero, podremos observar 4 graficos. Empezaremos describiendo los primeros
dos. Antes de empezar, has clic aqui para saber mds sobre qué es y como se calcula el puntaje.

3.1.1Grafico circulary de barras del puntaje

La primera grafica, es un diagrama
de pastel con el puntaje y el nombre

de cada una las compainiias.

La segunda te muestra la misma
informacion representada por un
grafico de barras horizontales con el

valor del puntaje en el eje x.

°
=# Vel ™ Acc Env
Score Score

Velocity Score

0.Technical Support
Score: 1.8

1.Ruben TEST
Score: 1.5

L]
= Vel " Acc Env
Score Score

Velocity Score @]

2.Tech &Elec

Score; 1.5

1.Ruben TEST

Score: 1.5

0.Technical Suppert

Score; 1.5

0 03 06 09 12 15
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. En la parte superior puedes cambiar entre velocidad y aceleracion
=% Vel ~ AccE
Scor: ' Sc(o[re "
envolvente.

[ ]
=# Vel I Acc Env
Velocity Scenses=- &1

2.Tech & Elec

En ambos casos puedes utilizar el botdn & para exportar el grafico

Score: 1.5

como una imagen. También puedes hacer clic en @ para obtener una 1.Ruben TEST

Score: 1.5

breve descripcidn de lo que muestra el grafico.

0.Technical Support

Score: 1.5

0 03 06 09 12 15

#0

Hal hacer clic sobre una de las compafiias, tanto en el grafico circular como el de barras, podremos acceder

a una ventana de informacion. En esta ventana tendremos 3 opciones: Overview (resumen), Health (salud)

y Phantom™.

3.1.1.1 Resumen (Overview)

3 s 0.Technical Support :

8 Last30days v H

En este apartado podremos ver varias graficas que

& Overview 4- Health @
describen el comportamiento del puntaje de todos los
Company Overview elementos contenidos en esta compafifa.
o o
= = Mo . /e . H
Aoty S = ook La primera gréfica, es una tendencia del comportamiento
Behavior over the time del puntaje de la velocidad, y aceleracién
& a0
envolvente, la cual se describe mas adelante.
'397"%\ |
00 J En la parte superior, veremos a que compaiiia estamos
2 i}
3 ) i conectados, en este caso tenemos “0.Technical support.
‘ | I\
AQ0 | | ‘J l‘\
06/09/2021 21/09/2021 03/10/2021
(=] (=)
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Last 30 days
2021-09-06 - 2021-10-06

1 year

& months

ff Last30days

En el grafico, has clic en para elegir cuanto 90 days

&0 days

tiempo atras observaremos en la grafica.

. ., . ’ == . Last 14 days
Selecciona una opcion, o has clic en el boton para elegir la fecha del
Last 7 days

calendario desplegado. Vesterday

Today

B

En la ventana, puedes seleccionar con el botén lI] para poder observar la velocidad, y

aceleracion envolvente en graficos independientes.

=* hce | Acc Env
Score Score

Behavior over the time Behavior over the time Behavior over the time
THHH{J 'ngg?él ;JC]‘.:}él
@t o 1 52
£ [ 4
=0
o 0 g | | o 20
E ‘E’E" | | i S
& W " [ | fl &
F] L . | I
40 o .\-Lv)-./‘\.l _!H_:#-w-‘*-r:---ﬂ—w--:‘-'°I L 0
] T T 1 "JL\-‘U‘Q‘.-'ZUN 21.—!]*.).'23'_*' U3.-'1Ll.-'2U21 Qr . .
06/09/2021 204092021 03M1z0 06,/09/2021 2170972021 037102021

Estas 3 graficas tienen las mismas funciones que la primera, la cual describiremos a conniuacion.

Behavior over the time (Comportamiento en el tiempo)

| Acc Env

~ Score

Behgvi_%r p,yeéthe time
S En esta grafica, observaremos el comportamiento del puntaje de la

o velocidad, la y la aceleracién envolvente.
Puedes elegir que parametro(s) ver con los botones superiores.

=% Vel [ Acc Env
Score Score

Has clic en una casilla para desactivarla y clic de nuevo para activarla.
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Selecciona la cantidad de datos a observar, haciendo clic en la casilla para All Time

. Hour
desplegar las opciones.
Day

’ , , . Week
Ejemplo: elegir “Day” o dia, te mostrara el valor mas alto de cada dia dentro del -

Y

Month

rango de tiempo que elegiste antes. Vear

“All Time” te mostrara todas las mediciones. oo

Debajo del titulo del grafico, tenemos 4 herramientas.

+
¢ ! Has un zoom horizontal en la grafica dibujando con el

cursor el area que quieres visualizar.
. EI Elimina el dltimo zoom realizado.

| e =/ elimina el zoom, regresa la grafica al tamafio por

27/09/2021 k

Vel 28.17 (Score). - - (SEEEERTIPIrS
® Acc: 2.35 (Score)

Acc Env: 2.31 (Score) =)

defecto.

) Guarda el grafico como una imagen.

Behavior over the time
L O ®

]

También puedes realizar un zoom horizontal con la barra que se

2928
. 7 e Q0 \ 3
encuentra debajo de la grafica. o -
8 200
172]
=]
9 NN e
O r T 1
15/09/2021 21/09/2021
e o =

3.2 Opciones de la cuenta

En la esquina superior derecha, tenemos las opciones de la base de datos de El-Analytic™, has clic en .

& () Dashboard
& Profile
st E patabases
Velocity Score ]
L3 Settings

A El ANALYTIC™
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3.2.1 Perfil (Profile)

& Profile
Has clic en , para ver la informacion

general de nuestro perfil. Podras ver:

e Foto de portada

e Foto de perfil
e Nombre
Name: Cesar Castellanos Castellanos ~
Escalante ° Compama
Company: Erbessd Instruments ..
e Correo electronico

Email: cesar@erbessd-instruments.com

Has clic en ¢ Editpara editar la informacién de tu

& Cesar Castellanos Castellanos Escalar nombre

perfil.

: cesanperbessd-instruments.com Correo

Escribe el nuevo nombre/correo/compafiiay has clic en

& Erbessd Instruments Compaiiia
para guardar los cambios, o para

& Contrasefia

Cancel Update user

c3

cancelar.

NOTA: Deberas ingresar tu contrasefia para guardar los

cambios.

& UPDATE

Puedes cambiar la contrasefia en la seccion “UPDATE
PASSWORD

PASSWORD”.
o Contrasefia actual

Introduce la contrasefia actual y la nueva contraseiia como se

o Nueva contraseina .
muestra en la Imagen.

@ Confirma Nueva contrasefa
Has clicen para confirmar el cambio.

Save new password
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Aqui veremos el porcentaje de espacio ocupado de mi base con

respecto al total.

“own: 1”, numero de bases de datos de las que soy
propietario

- “linked: 3” bases de datos compartidas conmigo.

Puedes solicitar 10 GB de almacenamiento adicional a solo

$995.00 USD/Afo con el botdn:

B Get more space for your Databases

O Cloud Services

& Databases (4)
S own:1
G Used 1.42 GB (14.2%) out
of 10 GB

& Linked: 3

B Get more space for your Databases

3.2.2Bases de datos (Databases)

£ Database Management

1.44 GB / 10.00 GB

ejemplo:

eidb_mecanica

1.44 GB / 10.00 GB

& Configure User Assets

8 Rernove from your account

27.96 GB / 62.00 GB

se abre el “database managment” o

. Databases
A hacerclicen
CACE
la ventana de “Gestion de la base de datos”.
% Share E@ Edit
[ 14.4

‘ ‘ 27.96 GB / 62.00 GB

Veremos el porcentaje de datos ocupados en cada base de datos,

Bases de datos compartidas

Selecciona para configurar las notificaciones

recibidas por esta base de datos.

. R fi ..
Has clic en para eliminar esta base de datos de tu

eidb_mecanica

& Configure User Assets

5! Remove from your account

27.96 GB / 62.00 GB

cuenta.
Base de datos propia: CACE
i li'Edit X ££1 Share E3 Edit
Has clicen para editar la base de datos.
[ 14.4
. £& Share . 1.44 GB / 10.00 GB
Has clicen para compartir la base de datos.
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Editar base de datos
K3 Edit

Hasclicen - para editar tu base de datos. En la seccion
Database Name

“Database name”, puedes cambiar el nombre de la base de

CACE
datos.
Cancel m
.
Has clicen para guardar o en para cancelarlo.
¥ Actions Selecciona Ikt para compartir tu base de datos.

=3 Share database

Compartir base de datos

. £ share . .,
Has clicen para compartir la base de datos. Se abrira el
asistente que se muestra a la derecha. «$ CACE
Introduce el correo de la persona al a que quieres compartir la base + User e-mail
de datOS en “ *User e'mail”- cgsar,e[hessdInstmments@gmall_com
. .
Has clic en para compartirla, o en para
cancelar.
Abajo, en “Allow Users” estan las bases de datos a las que tenemos
ﬁ Allowed users acceso. Has clic en para dejar de compartir tu base con esta
cuenta.
Carlos Varguez
carlos@erbessd-instruments com
(o A=l OF © | Activa 0 o desactiva (I (a visualizacién de tu base de datos en
DigivibeMX®.
Luis Augusto Ruiz Quintal
ml® N Has clic en para configurar las notificaciones provenientes de

esta base de datos.
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Configurar notificaciones

En la siguiente pantalla podemos silenciar las
notificaciones que recibimos de una base de datos
compartida, o las notificaciones que otros reciben de mi

base de datos.

Selecciona cuanto tiempo quieres silenciar las

e

notificaciones, has clic en _

Despliega el arbol de la base de datos con Edl y selecciona

la seccion que quieres silenciar ]

Selecciona para silenciarlas o para

cancelar.

3 Months

0 Reset all Notifications

~ & 0.Technical Support

¥ ™ Area Anuar Pruebas
> ® Maquina Prueba 1
> # Maquina prueba 2
> M Maquina Prueba 3

> B Test Lab

> B TS Testting
> W 1.Ruben TEST
> W 2.Tech & Elec

Una compaiiia/maquina/punto silenciado tendra el siguiente simbolo , ejemplo:

0.Technical Support &

. 1 Silence all Notifications . . ore . . 0 Reset all Notifications
Selecciona para silenciar todas las notificaciones. Has clicen

para reiniciar las configuracioens por defecto, con ninguna notifiacién silenciada.
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3.2.3Ajustes (Settings)

. £} Settings .
Messuie yatemn Hasclicen para acceder a los ajustes de la base de datos.
Hetne Aqui elige las unidades con las que quieres ver la aplicacion.

Default Frequency

- En“Measure system”, elige entre el sistema imperial y métrico.

CPM - En “Default frequency”, selecciona las unidades de la frecuencia,
J

entre CPMy Hz.

Temperature units

- En “Temperature units”, elige las unidades de temperatura entre

°Cy°F.

- Kl

Save Settings ]
. Save Settings . .
Presiona para guardar las configuraciones.

3.3 Menu

En la esquina inferior derecha de la pantalla principal del tablero de EI-

Analvtic™ I 1. Selecci (<) Dashboard
nalytic™, tenemos el menu. Selecciona para regresar

al tablero principal.

, .  Devices 4 Route C li
Después tenemos 3 secciones: , el

& Database

CACE

Mas abajo tenemos la base de datos y el arbol de la base de

datos:

> @B 0.Technical Support
> @B 1.RubenTEST

7 @B 2.Tech&Elec

(£) Dashboard

¥l Devices

-+ Route Compliance

E Database

CACE

> @& 0.Technical Support
> @ 1RubenTEST

> @B 2.Tech&Elec

FWv-1.3.0

=,
=]
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CACE

0

Al hacer clic en la ventana

EREE S podras elegir

CADE otra base de datos para conectarte, elije de las opcines

desplegadas.

8 eidb_mecanica
B test_demo_erbessd

B Carlos , -
boton = .

Abajo, veremos el arbol de la base de datos, que se divide en

También, puedes refresarcar tu bae de datos, selecionando el

. -
secciones como se muestra a la derecha: CACE \»

Hasclicen 7 para exapndir el 4rboly ™ para comprimirlo. V@ [0.Technical Support > Compaiiia

v0 s [emim > e

El color de severidad a la izquierda de cada seccion depende

del color de los hijos, tenemos verde © ,

)

y rojo ® . Esto serd explicado mas adelante en la

secccidon 3.3.3.1. Maquinas (Machines)en la pagina 49.en la

pdgina 81

En la parte inferior del mend, tenemos dos botones. Con el botdn

v @ & | MA1 Vibracion Maquina
v ® < |HR8611 Punto de Analisis

>@® L[| H
Ejes:
>0 LV - Horizontal (H)
- Vertical (V)
>@L | A - Axial (A)

accederemos al menu de la base de datos, con todas las herramientas que

vimos en la seccidn 3.2.2. Bases de datos (Databases) en la pagina 42.

Wv-1.3.0 [ A

, , WV-1.3.0 . »
Al dar clic en el boton podremos ver informacion

relevante de la version de la aplicacion.

Veremos las mejores y errores reparados en esta version de WiSER™

Vibe Pro, y las mejores y errores reparados de la version anterior.

(1.3.0]
Bug Fixes & Improvements
Fix Phantom™

A lot of bug f

- Added Signal generator
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3.3.1Dispositivos (Devices)

Dashboard

Desde el menU podemos acceder al apartado de

E. Devices y . . .
Devices” o dispositivos.

<4 Route Compliance Donde se desplegara la venta de dispositivos de EI-
Analytic™.
B Database
En la pantalla de “devices” o dispositivos, veremos todos los & %1 Devices
sensores registrados en nuestra base de datos. Podremos
ver la siguiente informacion: @ Devices (1 73)
e O Colorde severidad de la tltima medicién
o ¥ simbolo del tipo de sensor seguido del nombre ®
del sensor.

(o J © # AC mecanica- Amp
. Ubicacion en la base de datos.

Q

e O Nimerode serie, modelo y versidon del firmware. Erbessd Instruments »Exteri » AC03- Mecan

B . 3 3 MID or ica ’
e [l Fechay™horade la ultima medicion. @ Code: 777775862 Model: EINCurrent

= . , Firmware Version: 115
e~ niveldebateria. £12/10/2021 © 12:31:11
o & Temperaturainterna del sensor. - §81F il -92.dB
. Intensidad de la senal en “Decibeles” (dB)

Devi (-l 73) En las casillas de busqueda, puedes encontrar un
&2 Devices
sensor Phantom™ de dos formas:
— €

1. Con el cédigo (numero de serie)

2. Por tipo de sensor (virbacion, corriente, rpm,

Buscar por Buscar por tipo de etc)
codigo sensor
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Luego, podemos elegir ver los alores de manera

%1 Devices (173)

asecendente o descendetne ordenandolos por tres

opciones:
1. Fecha
. Por nivel
2. Temperaturainterna Por fecha Por de

3. Bateria temperatura bateria
) Interna

3.3.2Cumplimiento de Ruta (Route compliance)

Dashboard
) ) # Devices
En el menu, podremos encontrarla herramienta “Route
compliance” o cumplimiento de ruta. I‘ Route Compliance

B Dpatabase

Como bien sabes, al momento de crear una ruta, puedes crear un

Route compliance by months

calendario de rutas, que nos dice cada cuando se tamaran mediciones en

Show route history
before this month:

three months

esta ruta.

Routes compliance 8 Estea grafica nos dice si cumplimos con este calendario, dividiendo los

valores en 3 tipos: @ Not taken (@l Monitored (il Overdue

La grafica te mostrara el procentaje de cada caso para tus rutas, del mes

actual y de los meses anteriores.
20 10 60 80 100

@ ot taken [l Monitored ([l Overdue
" Selecciona para elegir cuantos meses atras observar en la grafica.

Selecciona @] para guardar la grafica como imagen.
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Month: Octaber

mes

En esta seccién también veremos las dreas que contenga rutas vy el TS Testting o

porcentaje de cumplimiento por cadauna de ellas a lo largo del mes

seleccionada. Has click en para seleccionar el mes a visualizar.

Selecciona @1 para guardar la grafica como imagen.

L Mot taken
100%

@ Hot taken

3.3.3Base de Datos (Database)

Dashboard

B Devices
En esta seccion tenemos dos opciones:
-+ Route Compliance
- Machines (Maquinas)
8 Database
- Phantom™
#& Machines

o Phantomn

3.3.3.1 Maguinas (Machines)

Machinery database
Add machine
add a new machine to the database

En la seccion de Maquinas podremos afiadir, eliminar o

renombrar una maquina. Delete machine

permanently delete a machine from the da

Rename

rename a company, area or mac hine
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Add machine

33311 Aﬁadlr MC/]C]UH’]C] (Add MaCh/ne) add a new machine to the database
Machine: MAS Al seleccionar esta herramienta primero veremos una ventana
COLECT donde registraremos la maquina en un area y una compafiia.
" Company En la seccidon de “company” y “Area” elije a que compaiiia y

0.Technical Support

“ Area

Test Lab

“ Name

MAS COLECT

area pertenece la maquina, has clic en para agregarla a

una compafiia y area ya existente, o has clic en para
introducir una nueva manualmente.

En la seccidn “name” introduce el nombre de tu maquina.

Selecciona parpa desplegar mas detalles de la maquina.

La aplicacion genera un nimero de serie y un codigo QR

B8 View * Code

’, . , . . & View
automaticamente para la maquina. Selecciona para

1877928497

Manual

@

desplegar el QR. También puedes seleccionar

para agregarlo manualmente o

Manual

para escanear

un cédigo QR y designarlo a esta maquina.

* Coupling
Belts
Coupling

Reducer + Belts

En el apartado de “coupling” podemos seleccionar que tipo de
acoplamiento tiene mi maquina, elije la opcidn que corresponda a

tu caso seleccionado la casilla.

Después, puedes cambiar el coeficiente de criticidad de la

* Coef

maquina, siendo 1 el valor mas pequefio y 10 el mas alto, la

criticidad define que tan importante es la maquina para el 1 +

funcionamiento de tu empresa.
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Image .2 .
8 En esta secion puedes agregar una imagen para representar

tu maquina, selecciona (O] paratomar una foto, o hasclicen

(S
Upload LN para carga una imagen previamente tomada.

Puntos en la maquina
A continuacién, configuraremos los puntos de analisis de la

maquina. Por defecto se crea un punto de andlisis para - W-3X -
configurar. Puedes hacer clicen * para agregar mas

“Name (1)
puntos de analisis. O selecciona e para eliminar un punto. W-3X e
Introduce el nombre del punto de andlisis en la casilla “name”.

* RPM
En la seccion “RPM” define a cuantas revoluciones por minuto Min:
gira la maquina, agregando las RPM maximas y minimas. 1100

Max:

Selecciona o : para disminuir/aumentar las RPM, o has

.. . 1200 }
clic sobre el valor numérico para ingresar las RPM manualmente.

v p

Has clicen para abrir par opciones del

punto de analisis.

* AXes

Aqui podemos elegir que ejes queremos ver en el punto de analisis,
Horizontal Vertical -
activa ¥ o desactiva ' el eje correspondiente.

Axial

Por dltimo, podemos agregar alarmas o

rodamientos al punto de andlisis. Has clic en
Alarms - (2)

Select bearing

ara agregar un rodamiento, el ‘
P greg ’ Select bearing
proceso es el mismo que se vid en la seccion 2.5.4.5.

Rodamientos (Bearings).
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Alarmas de severidad
Las alarmas de severidad son rangos de vibracion divididos en 4 niveles:

. Bueno

. Insatisfactorio
. Inaceptable

Por defecto la aplicacion toma los valores de la ISO-10816 y toma la maquina como Clase Il. La ISO-10816

tiene 4 tipos de maquinas y divide los valores de la vibracidn de la siguiente manera:

SEVERIDAD DE LA VIBRACION DE ACUERDO A LA ISO 10816

MAQUINA CLASE | CLASE II CLASE Il CLASE VI
= . Grande con Grande con
0 infs mm/s :;efkl:r;:P < 3?;:(1:1::“ cimentacién cimentacién
£ S : rigida suave
S
Z oo | oz
© | 002 | 045
8 0| on
2 0.04 112
3 oo 1 I
= ] :
3 Lou| m
D |0 | as0 ]
=]
© | 028 | 7.10
3
S | 044 | 112
2 o7 | 180
T : )
> | 110 | 280

177 45.0

Has clic aqui para leer mas sobre la1SO-10816. En el menu de alarmas, puedes cambiar la clase de tu maquina

o incluso agregar una alarma nueva.

o . Alarms - (2) Alarms - (2) x
En el punto de analisis, selecciona para
abrir el menu de alarmas de severidad. Tendremos 2
Velocity - Class 2 Tl
alarmas de severidad por defecto, velocidad - CLASE )
Acceleration Envelope - Class 2 Ty

I, y envolvente de aceleracion - CLASE I.

. o] .
Has clic en . para eliminar una alarma de —

severidad, selecciona sobre una alarma para

— Velocity - Class 2
modificarla o selecciona

para agregar una alarma adicional.
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Al  hacer clic sobre una alarma existente

0.04
4 — Velocity - Class 2
Class 1 , veremos la pantalla de
Class 2 - Default configuracion de alarma. Podremos elegir entre las 4
0.11 Class 3 clases pertenecientes a este grupo, por defecto el grupo
Class 4 es lalSO 10816.
0.28 o -
A la izquierda podremos ver los valores numéricos
equivalentes a cada nivel (color) de alarma.
En la esquina superior izquierda veremos las unidades dela
o IS0 1055y ISO 10816
vibracion, a la derecha veremos en que grupo estamos SRS
. . . X ) EI-01
Al hacer clic sobre el grupo, puedes selecciona uno diferente que Class 2 -

hayas creado anteriormente.

IS0 108186
0.04
4 Class 1
Class 2 - Default
0.11 Class 3
Class 4
0.28

My group
Clas

Selecciona el grupo y has clic sobre una clase para

elegirla.

NOTA: Este cambio sera solamente para este punto de
analisis, si queires cambiar las alarmas de severidad de

otros puntos deberas seguir el mismo procedimiento.

Puedes seleccionar """ ! para afadir una

nueva alarma personalizada.
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Group
Para agregar una nueva alarma, primero debes elegir a que grupo

pertenece, introduce el nombre del grupo en la casilla “group?”, si My group
quieres agregarlo a un grupo ya existente escribe el nombre de ese Name
grupo. My Alarm

, ., Yellow
Despues nombra tu clase o alarma en la seccion de “name”.

2
. back :

Puedes cancelar el proceso seleccionando ~“* back

Yellow
2 ’ . . ’, .
Por ultimo selecciona el valor para tus alarmas, el valor minimo
Orange
amarillo en la seccion “yellow”, el valor minimo naranja en “orange”
4
y el valor minimo rojo en “red”.
Red
8 . m . Cancel
- Selecciona para terminary guardar, o para cancelar el
pac
proceso.
My group
Class 1
Una ves creada, la nueva alarma y el nuevo grupo apareceran en la lista Class 2 - Default
de opciones, seleccionala para utilizarla o modificarla. Class 3
Class 4

Cancel My Alarm

Has clic en m para terminar y guardar, o para cancelar el

proceso.

Add new alarm
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También podemos afiadir una alarma nueva al

punto. Al seleccionar nos dara la opcion de
anadir otra alarma de severidad, de velocidad o

aceleracién envolvente.
Acceleration

Canc  pisplacement Elije una alarma ya creada o crea una nueva
siguiendo el mismo procedimiento que recién

vimos.

Anadir rodamiento

También podemos afiadir un rodamiento a nuestro .
Select bearing

punto de analisis con esta herramienta.

Al hacer clic aqui, se barird la ventana de

A L rodamientos. Selecciona el utyo de la misma
BPFI:
BSF: remove bearing . .o
FTF: manera que vimos en la seccion 2.5.4.5.

Rodamientos (Bearings) en la pagina 33.

Cancel Save

Terminar y crear

Una vez terminado, selecciona para agregar

mas puntos de analisis.

. @l .. Reset Reset Create
Has clic en para crear la maquina o para

regresar a los valores por defecto.
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3.3.3.1.2  Eliminar maguina
La segunda opcion de la seccién de maquinaria es la herramienta

Delete machine
permanently delete a machine from the da

tabase

“delete machine” o eliminar maquina.

Esta herramienta te permitirda eliminar permanentemente una

maquina de tu base de datos.

Al seleccionar esta herramienta, se muestra el arbol de la base

de datos, busca la maquina que quieres eliminar expandiendo

- busqueda

manual

0.Technical Support

Lirbol | boté Test Lab
elarbotcon et boton MAT1 Vibracion
MA2 Extra ©
También puedes buscar la maquina manualmente MA3 GPIO ©
. . , MA4GP8 ©
introduciendo el nombre en el cuadro de busqueda. MAS COLECT ©
s . L . = TS Testting
Alencontrar la méaquina que quieres eliminar, has clicen & para
1.Ruben TEST
eliminarla. 2.Tech &Elec
3.3.3.1.3 nombrar maqguina
La tercera opcidn de la seccion de maquinaria es la herramienta
“rename” o renombrar.
Rename

rename a company, area or machine

Esta herramienta te permitird renombrar una maquina, area o

compafiia de tu base de datos.

Al seleccionar esta herramienta, se muestra el arbol de la
base de datos, busca la maquina/area/compafiia que

quieres eliminar expandiendo el arbol con el botén

También puedes buscar manualmente introduciendo el

nombre en la casilla de busqueda.

Al encontrar la maquina/area/compaiiia que quieres

renombrar, has clic en para renombrarla.

< busqueda

0.Technical Support
Test Lab
MA1 Vibracion
MA?2 Extra
MA3 GPIO
MA4 GP8
MAS COLECT
TS Testting
1.Ruben TEST
2.Tech & Elec
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New name
Escribe le nuevo nombrey has clic en m para terminary guardar,

Test Lab
Cancel
0 para cancelar el proceso.
Cancel Save
3.3.3.2 Phantom™
Add Phantom
Add phantom

'd 2 new phantom to the database La seccion de Phantom™ nos permitird administrar los sensores de

Delete phantom

nuestra base de datos. Tenemos 4 herramientas:

tly delete a phant

1. Add Phantom™ (Anadir Phantom™)
Replace phantom

Replace INtC el witl

Delete Phantom™ (Eliminar Phantom™)

2
3. Replace Phantom™ (reemplazar Phantom™)
4

Review
Review all devices (ver todos los dispositivos)
Review all devices
yrovides a list of all the
33321 Afadir Phantom™ (Add Phantom™)

. Lo L"I'.E""-".'L'-['L"I"'I.'II'I..CI|:.'
Registra un codigo manualmente o CYIar O )
escanea el cddigo QR ) Sensor: -

Name

Description:

Abajo veras el proceso de registro, dividido en 5 pasos:

® 06— 096

Scan

Phantom

Los pasos se describen a continuacion.
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Paso 1. Escanear Phantom™

18-189270895 201 | . Enter code manually . L,
Has clic en e ingresa el codigo del
Example: 11-123456789 . -
Phantom™ incluyendo el prefijo como se muestra a la
izquierda.
. C |
Has clic en para agregarlo o en " para
cancelar.
Para escanear el codigo QR, has clic en y coloca el cédigo

frente al cuadro desplegado.

NOTA: Se recomienda utilizar esta opcion para agregar Phantom™

a la base de datos.

Una ves registrado el codigo, veremos la informacion general
n 18-EINAG2HR-189270895

del sensor en la pantalla.

Sensor: G2 High Range Accelerometer (Tria
Name: NOTA: Si el sensor ya se encuentra en otra base de datos, no

Description: Sensor is already im usi , . , L.
podras registrarlo en la tuya, aparecera la siguiente leyenda:

‘I}escriptian: Sensor is already in usi

revious

. [ Next .
Selecciona pararegresar, o para continuar.
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Paso 2. Grupos y nombre (group)

* Group

Vibracion

* Phantom name

Description

High Range / Ultra Low Noise Accelerom

* Interval

— 720 7

1. En “group”, registra el sensor en un grupo, has 3. Elapartadode “description”te muestraquetipo

clic en para introducir uno nuevo, o de sensor estas registrando.
elijeunoyacreadodelalista . Dedcripson
High Range / Ultra Low Noise Accelerom
* Group
Vibracion 4. En“interval”, elije el intervalo de envio de datos
(en minutos), has clic en o para
2. En “Phantom™ name”, elije arbitrariamente el reducir/aumentar el tiempo, o has clic en el
nombre de tu Phantom™ para identificar el ndmero (ej. 720) para cambiarlo manualmente.
sensor de forma mas rapida. S atareal
* Phantom name o 720 +
. Previous Next .
Selecciona para regresar, o para continuar.
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Paso 3. Asignar el sensor en la base de datos

Selecciona en que punto de analisis guardaras los datos de este

Phantom™.
0.Technical Suppaort
frea de Luis Buscalo desplegando el arbol de la base de datos con
Test Lab
MAT Vibracion
HR 8611
P Encuentralo de forma manual en
O

G2 HR 0895

Bl 8073 )
A0 7015 Afade una nueva maquina y punto con siguiendo
painlel los pasos vistos en la seccidn 3.3.3.1.1. Aiadir Maquina (Add
MA3 GRIO
MA4 GPB Machine).
1.Ruben TEST

Selecciona el punto &,

Previous

Selecciona pararegresar,o  paracontinuar.

Paso 4. Configuracion de ejes y alarmas Config

Axis configuration

NOTA: Es de vital importancia configurar correctamente los ejes

X axis Horizontal de tu sensor Phantom™ ya que no podras cambiar esta
configuracion después.

¥ axis Vertical
Despliega la casilla para elegir la configuracion
correspondiente a cada eje.

Z axis Axia

¢Como configurarlos?

e Eje Axial: Eje del Phantom™ que es perpendicular al eje de la maquina.
e EjeVertical: Eje del Phantom™, que es transversal al eje de la maquina.
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e Eje Horizontal: Eje del Phantom™, que se encuentra apuntando al horizonte con respecto al eje de

la maquina.

Ejemplos:

Ejede la
maquina

Aqui puedes configurar una alarma para cada uno de los ejes del
sensory para la temperatura interna del sensor Phantom™ (no

debe pasar los 85°C 0 185°F).

Alarms
Has clicen o) parareducir/aumentar el valor de alarma. X axis
0.0 +
La larma de la bateria no es configurable. RS
Y axis 0.0
Si el valor configurado es excedido, la aplicacion de enviara una nch
notificacion. Ejemplo:
Temperature — oo | +
@ Wiser Vibe Hace 4 min A
Vibration Alarm for: MA1 Vibracion
MAT1 Vibracion exceed the alarm threshold in
Velocity for point: LR 8691
Verds mas sobre las notificaciones en la seccion
6.2.5.Notificaciones (Notification).
. Previous Next .
Selecciona para regresar, 0 para continuar.
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Paso 5. Final g3y

Finish
Summary
Mode: EINAHR
Phantom code: 18 - 189270895 Alfinal, veremos un resumen de los anteriores pasos. Veremos:
Name: G2 HR 0895 ) .
Group: Vibracién e Eltipo de Phantom™ registrado.
> X axis: G2 HR 0895 - (Alarm: 5) e Elnumero de serie.
~> Y axis: G2 HR 0895 - (Alarm: 3) e Elnombre del sensor.
—> Z axis: G2 HR 0895 - (Alarm: 4) e Aque grupo pertenece.
~> Temperature: G2 HR 0895 - (Alarm: e Lasalarmas de cada uno de los ejes y de la temperatura.
85)

e Laalarmade la bateria
~> Battery: G2 HR 0895 - (Alarm: 2.5)

Previous

Selecciona para regresar, o o para terminar y guardar el Phantom™ en la base de

datos. Veras el siguiente mensaje al agregarlo:

Phantom saved
successfully

3.3.3.2.2 Eliminar Phantom™ (Delete Phantom™)

Con esta herramienta podemos eliminar permanentemente un
Delete phantom
sensor Phantom™ de nuestra base de datos, has clic aqui para

abrir el asistente.

Enter code manually

Sensor: -
i Sdi ™
Has clic en para escanear el codigo del Phantom™ o —
Enter code manually Description:

introduce el codigo en
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Has clicen

10-EINALR-189258691

Sensor: Low Range / Low Noise Accelerom
189258691
Name: LR 8691

Battery: 100%
Temperature: 26.5°C

Description: Type: Accelerometer
Axes: 3

Resolution: 6400

Range: 0.5 Hz - 4 KHz (X,Y)/0.5 Hz
Amplitude range: 2G / 4G / 8G
Floor noise: 130 pg/vHz

Internal temperature: Yes

Description: Type: Accelerometer
Axes: 3

Resolution: 6400

Range: 0.5 Hz - 4 KHz (X,Y)/0.5 Hz
Amplitude range: 26 / 4G / 8G
Floor noise: 130 pg/vHz

Internal temperature: Yes

0.Technical
Support

|

Test

Lab

|

MA1
Vibracion

Ya que selecciones el Phantom™ podras ver la

informacion de el.

. Delete phantom ..
Has clic en para eliminar el

Phantom™.

3.33.2.3 Remplazar Phantom™ (Replace Phantom™)

Con esta opcidn puedes remplazar un sensor Phantom™ con

otro, has clic sobre la herramienta para abrir el asistente. El Replace

asistente se divide en 3 pasos que podras ver debajo:

Replace phantom

a phantom sensor with anothe

Paso 1. Escanear sensor n

Elige el sensor original que quieres reemplazar.

Step 1: Scan Original
Phantom

Enter code manually

Sensor: -
Name:

Description:

Has clic en

para escanear el cédigo del Phantom™ o

Enter code manually

introduce el codigo en

Step 1: Scan Original
Phantom

Ya que lo registres, veras la informacion del sensor, el tipo de sensor,

10-EINALR-189258691

su nombre, donde esta registrado, bateria y temperatura interna.

Previous

pararegresar o en

Next

para continuar.

Sensor: Low Range / Low Noise Acceleror
189258691
Name: LR 8691

Battery: 100%

Temperature: 26.5°C
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Paso 2. Escanear Phantom™ nuevo

Step 2: Scan New

Phantom Elige el sensor nuevo que quieres agregar.

11-EINAHR-189277637

Has clic en para escanear el codigo del Phantom™ o
Sensor: High Range Accelerometer - 18927

MName:

Description: Type: Accelerometer introduce el C6d|go en

Axes: 3

Resolution: 6400

Range: 0.5 Hz - 10 KHz (X,¥)/0.5 Hz -

Amplitude range: 8G / 186G / 326 H li Previous Next ti

Floor noise: 630 pg/vz asclicen pararegresar o en para continuar.

Internal temperature: Yes

Enter code manually

Paso 3. Confirmar

Save phantom @

o Phantom type: EINALR - Low Range / Low
Has clicen en cualquiera de los 3 pasos para volver a

iniciar el proceso. Noise Accelerometer
. Previous
Has clicen pararegresaroen O narg
confirmary remplazar el Phantom™. 189258691 => 189277637
Previous

3.3.3.2.4  Revisar todos los dispositivos

52 Devices (43)

Review Esta herramienta te dirige a los o

dispositivos de tu base de datos,

Review all devices @ -\~ VOLT 6000

AR e 2ot ventana explicada en la seccién 3.3.1. ©
s inside DB 0.Technical Su »TestL »MA3 GP »VM 6000
o ope o pport ab 10 CH1
Dlspos’tlvos (Dev,ces)’ @ Code: 189266000 Model: EIVOLTIMETER
Firmware Version: 111
[0 07/09/2021 (@ 1550:25

) §32°F +-77dB
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4 Rutas

En la seccién de Rutas podremos grabar de

manera mas rapida los datos de vibracién de

nuestras maquinas, al seleccionar esta

herramienta, se despliega una ventana donde

tendras 4 opciones:

1. Cloud (disponible si inicias sesion)
Local

2
3. Machinery
4 QR Scan

4.1 Rutas en la nube (Cloud)

< Routes

Cloud Local Machinery QR Scan

<« Routes

Cloud Local Machinery

Il Crusher

Il mechanical ship

B willer

QR Scan

Esta opcidn solamente esta disponible si ingresas a tu cuenta de El-

Il Crusher

Il mechanical ship

B willer

Analytic™. Aqui podras observar todas las rutas que se encuentren en

tu base de datos en la nube, aquellas que crees desde la aplicacion

WiSER™ Vibe Pro, asi como aquellas creadas desde DigivibeMX® y El-

Analytic™.

<

Cloud

Elije la ruta que quieras medir, una vez seleccionada, activa larutayla o

las maquinas con @ y presiona para continuar.

crusher (1)

Routes "e

Machinery QR Scan
Maquina de Luis GP60 c
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En la parte superior, en * tenemos dos opciones:

OPTIONS
o Mpelete: te permite eliminar la ruta o maquina(s)
delete )
o seleccionadas.
© save in device o ©Osaveindevice: Guarda la ruta localmente en el dispositivo,

para tenerla disponible sin conexion.

< Routes
General Info Machinesz
En la siguiente pestafia. Tenemos la informacion general de la ruta, el
Manme
nombre de la ruta (name) y al grupo al que pertenece (routes). Puedes rusher
modificar estos pardmetros y crear una ruta nueva. Routes
Lr
En la seccion posterior, con la opcidon save in device e, puedes
guardar la ruta de manera local para tenerla disonible sin conexion. .
Save in device o
Guardar
&« Routes : P « : ”
En esta misma pestafa, tenemos otra ventana llamada “Machines”, o
eterd ko maquinas, donde de nuevo puedes elegir que maquinas de la ruta
deseas grabar, selecciona/deselecciona la maquina
Madquina de Luis & activando/desactivando el botén desplazable.
GP60 (3)
Una ves que hayas terminado selecciona para continuar.
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4.1.1 Grabar datos de ruta

En la siguiente pestafia, en la parte suerior, si tenemos mas de una

maquina podremos observar el nombre de la maquinay el punto que

estamos midiendo.

Puedes moverte a la maquina y punto siguiente o anterior con

Axis

. Puedes expandir el nombre de la maquina y punto con el botén

Previous data

Vel (mm/

Axis Date _
S)

H 2021/09/ 0.175
20 ® 0

y 2021/09/ 0190
20 L e
2021/09/

A ® 0.0724

20

Accel En

v (GE)

. 0.0010

0.0010

. 0.0020

Routes

Test Machine - ATX . >
2262

Previous data

Nombre de la maquina

Vel (mm/ Accel En
Date

s) v (GE)
S 0.680 0.0276
20 ¢ - o "

En la siguiente seccidn, en la parte superior podemos ver la seccion de

“previous data”, donde se muestran los datos que se han medidos

anteriormente en esta maquina.

Axis

En la parte inferior, tenemos la seccion de “new data”, en donde

grabaremos los datos nuevos, selecciona el botdn

Al seleccionarlo, veremos la pestana Wifi del administrador de

conexiones.

B wiser (WiFi)

Connected to WISER 3X

Disconnect

Will disconnect

Mode Triaxial

channel mode

WiSER™ 3x en la pagina 7.

Vel (mm At

Aqui, podemos conectarnos a un WiSER™ 3x por medio de Wifi y cambiar las

configuraciones de medicion, al igual que se vi6 en la seccidon 2.1.1 Opcidn 1:
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En la parte superior tendremos el icono de un WiSER™ 3x, donde

< Routes
podremos seleccionar la posicion de nuestro Acelerometro de acuerdo
a los ejes: Previous data L
L Accel
Axi Date
] vI[G
202109 -
H a0 9 0175 @ 0.0070
Fil f0g . N
- § 0190 @ 0.0010
New data
Vel (mm AL
Aol ) I File R
H
orabar e © Una ves conectado al WiSER™ 3x, en la seccidén de “new data”, se
activara el boton de grabar
- Si utilizas la opcion “single axis”, del acelerémetro triaxial, deberas
Vel (mm AL
Al File Rist
' y grabar eje or eje (H,VyA).
H ®
Opcion
voooae ] e
single Axis
.1 @

Conforme vayas grabando, se irdn cambiando los puntos y las
L L Success
maquinas automaticamente.

° Congratulations you finished the

il route
Al treminr la ruta. Selecciona . para subir los datos de la

Mot now
Mot now

ruta a tu base de datos en la nube. Selecciona para
subirlos después.
Al subir la ruta, veremos un mensaje “Route in queue”, ahora los

@ Route in queue datos estan en la cola de subida de la app.
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Una ves que los datos logren subirse a la nube, veremos la leyenda

“Successful upload” seguido por el nombre del archivo.

4.1.2 Opciones de las rutas

Cuando empezamos a grabar datos en una ruta, en la parte superior derecha tenemos el mend de opciones.

Estas opciones, estan disponibles en las rutas locales de la misma manera que se mostrara a continuacion.

~ Routes]D OPTIONS

Previous data 1 .
! Connection Manager
E1 Disconnect
' e @ 0001
AXES
® ( ) 0.001
Single Axis
. 0.07 .
ADDITIONAL
New data
Triaxial position
Record Reference
H
UPLOAD
Upload queue
Administrador de Conexiones (Conection Manager) @ Connection Manager

Abrimos la opcion Wifi del administrador de conexiones. Aqui, podemos conectarnos a un WiSER™ 3x por
medio de Wifi y cambiar las configuraciones de medicién, al igual que se vi6 en la seccidén 2.1.1.0pcion 1:

WIiSER™ 3x en la pagina 7 .

Desconectar (Disconnect) B Disconnect

Desconecta la aplicacion del dispositivo WiSER™ 3x al que estemos conectados actualmente.

1 eje/ 3 ejes (Single Axis/Triaxial) Single Axis Triaxial

Cambia entre el modo de medicidn triaxial (3 ejes) y monoaxial (1 solo eje (single axis).

Pdg. 69



Posicion del Triaxial (Triaxial Position) Triaxial position

Con esto, podremos seleccionar la posicion de nuestro Acelerometro de acuerdo a los ejes:

™

| y 4
o o /

Subir Cola de datos (Upload queue) Upload queue
Si al momento de terminar una ruta, no subimos los archivos a la nube, estos se quedaran en la cola de datos
o “queue”, seleccionando esta herramienta, los datos en esta cola se subiran a nuestra base de datos en al

nube.

4.2 Rutas Locales (Local)

L Routes

En la seccion “Local”, veremos las rutas que se han guardado en  cloud  Local  Machinery  OR Scan

nuestro dispositivo, estas estaran disponibles incluso cuando no

hayamos iniciado sesion en El-Analytic™. sechanicsl siip

Crusher

Elige una carpeta para seleccionar la ruta.

< Routes :

S e Una ves que selecciones la carpeta, podras ver las rutas

opciones siguiente pertenecientes a este grupo. Selecciona la ruta y luego

s m1.eirt <l e

siguiente ° para continuar.
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OPTIONS
En la esquina superior derecha, tenemos el menu de opciones.
1 delete
Donde podremos elegir la herrramienta delete o eliminar, para
eliminar esta maquina o ruta seleccionada.
L@ Testl.eirt

D

4.2.1 Grabar datos en ruta local

Una vez que elijas la maquina para grabar, seguiremos con el mismo procedimiento de grabacién de las rutas

en la nube, puedes consultarlo en la seccidon 4.1.1 Grabar datos de ruta en la pagina 67.

4.3 Maquinaria (machinery)

&« Routes . . .
En la seccion de “machinery” podemos grabar datos directamente

e R B S a una maquina o maquinas de nuestra base de datos. Para usar esta

opcidn es necesario iniciar sesion en El-Analytic™.

Eﬁ 0.Technical Support

; Elige la compafiia donde se encuentre tu maquina.
M 1.Ruben TEST

<« Routes °
Activa/desactiva los botones desplazables € Routss
Cloud Local Machinery QR Scan
@D para seleccionar las areas que quieres Generstinto - M
° Area de Luis (1) @ _ _ i
agregar a la ruta. Presiona para Noguinadeluis @0
. & maquinaderuiscpeo @D
continuar.
TestLab (4) «© g}A'l Vibracion (1 L @
Selecciona las maquinas que quieres incluir ) -
=1 MA1 Vibracion A
. . N MAZ2 Extra (48) [ @
en la ruta, activando/desactivando los _ .
-’:_ MAZ Extra ()
botones desplazables 0. & oo @ MA3 GPI0 (42) @
By MA4 GPE [ @ MA4 GP8 (8) &

. GO > N
Selecciona €LY para continuar.
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< Routes ¢
Maquina de Luis GP&0 - . b .
Polat) Despues, grabaremos los datos
New data
Previous data L . maquina por maquina, igual que se
Axis VILI imem M File  Rec
Axis  Date I : ' vi6 en la seccién 4.1.1.
B ) i @ U216 e
" 2021409/
- o 0.0aon ® 0.0010 W @ 0148 e M @
L 021/ . 00763 . 0.0010 A ® prz L o
20 , .
Grabar datos de ruta en la pagina 67.
e 0.0487 0.00
A 20 [ ] 4 e 0 14

4.4 Codigo QR (QR code)

< Routes
En la seccién de QR Scan podemos escanear el c6digo QRde unamaquina  ©°v¢  Lecal  Machinery
o introducir su c6digo manualmente para medir datos manualmente. Enter code mz
E Selecciona para abrir la cdAmara del sipositvo y escanear el

codigo QR de la maquina.

Ok
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Enter code manually

Enter your Code

O has clic en para escribir el codigo de la Please Input your code

maquina e ingresarla manualmente. Presiona n para confirmar y

cancel para cancelar.

<« Routes

1759759213

e “

Una ves que confirmes y se cargue la maquina,

Cloud Local Machinery QR Scan

Un ves seleccionada la maquina, deberas agregarla a una ruta

nueva, elije el nombre (name) y la ruta (routes).

Selecciona para guardar larutaen eldispositivoy tenerla

disponible de manera local.

. . GO+
Selecciona para continuar -

MAT Vibracion - HR . "
981 New data

Previous data _ el {in

selecciona ° para continuar.

& Routes GO >
General Info Machines
Name Vib
Routes Testing

Save in device e

saves the content as a new rout

Después, veremos la pentalla de
grabacion, donde grabaremos
los datos como se vio en la

seccion 4.1.1.

Grabar datos de ruta en la

pagina 67.
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5 Explorador de Archivos (File Browser)

En el explorador de archivos, tenemos todas las sefiales que se hayan

guardado anteriormente en el dispositivo.

Ya sea desde una ruta en la nube, una ruta local, o desde la pestaia de

analisis, al guardar una sefial esta aparece en el explorador de archivos.

&« File browser

Testing Alentrar alexplorador de archivos, veremos diferentes

carpetas, las carpetas azules —_ son auellas que

Matar

fueron grabadas en una ruta en la nube. Las carpetas
B 2021-09-20 09-41

amarillas son las que fueron grabadas de forma

2021-09-20 09-32 ~ spe .
= local, o en la pesafia de analisis.

I 2021-09-20 05-26

Al seleccionar una carpeta podremos ver los archivos que se

grabaron y fueron guardados en ella, por ejemplo la sefial
$ LR _ CACE.anl

con el nombre “LR_CACE.anl”. Si la carpeta es de una ruta,

+ —
e :Ioudan.xml
" -

podremos ver un archivo denominado “CloudLog.xml”.

Puedes hacer clic sobre el archivo .anl para abrir la sefial.
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FOLDERS

&« File browser /

* Files
Testing En la esquina superior derecha tenemos las
oor kil herramientas del explorador de archivos.
OPTIONS
e Que se dividen en:
1 delete
BB 2021-09-20 09-32 e Folders (carpetas)
« share
Il 2021-09-20 09-26 L4 Options (opciones)
¢ upload to the cloud
B :z021-09-20 09-24 & nenune
5.1 Herramientas del explorador de archivos
Files (Archivos) * Files

Al seleccionar esta herramienta, veremos las carpetas de archivos en nuestro explorador de archivos, esta

opcion esta seleccionada por defecto al entrar al explorador.

Routes (Rutas) i Rottes &« File browser

Esta herramienta mostrara las rutas locales que
Test-CC

tengas en tu dispositivo, permitiéndote iniciar laruta

mechanical ship

desde el explorador de archivos. Al elegir la ruta, la

B 2021-09-20 09-41

cerrar la herramienta.

pantalla de grabacion de ruta se muestra. Crusher
.. delet
Delete (eliminar) W delete « File browser
Testing O
Te permite eliminar carpetas o archivos del explorador.
Matar o
N - Y. | o x
Selecciona para eliminar un archivo/carpeta. Presiona para &

B 2021-09-20 09-32
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Share (Compartir) | < share

Te permite compartir carpetas o archivos.

Selecciona° para compartir un archivo/carpeta. Presiona

para cerrar la herramienta.

Upload to cloud (subir al a nube) @ upload to the cloud

Te permite cargar carpetas o archivos a tu base de datos en la nube.

X
Selecciona opara subir un archivo/carpeta. Presiona para

cerrar la herramienta.

Una vez que una carpeta haya sido cargada a la base de daos en a la

nube, observaremos un simbolo de confirmacion en ella:

Rename (renombrar) £ rename
Te permite cambiar el nombre de una carpeta o un archivo.

Selecciona la carpeta/archivo para renombrarlo, escribe el nombre

que deseasy selecciona OK para confirmar. Presiona para cerrar

la herramienta.

Rename

Please enter the new name

Diesel motor

OK CANCEL

< File browser x
i LR _ CACE.anl °
; cloudLog.xml o
< File browser x
Testing o
Mator o
B 2021-09-20 09-41 o
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6 Opciones

En la esquina superior izquierda de la pantalla principal tenemos el menu de opciones de WiSER™ Vibe Pro.

@ Bluetooth devices

@ About Wiser Vibe

& Settir
i8 OR ne
L 1
6.1 MENU
MENU _ , . . .
La primera parte del menu de opciones tiene dos herramientas:
@ Bluetooth devices e Bluetooth devices (Dispositivos bluetooth)

_ _ e About WiSER™ Vibe (Acerca de WiSER™ Vibe)
@ About Wiser Vibe

6.1.1 Dispositivos Bluetooth (Bluetooth devices)

< Bluetooth Devices
m Phantom @ Phantom Config
Al acceder a esta herramienta, se despliega el administrador
de conexiones bluetooth. Scan bluetooth sensors

refresh and look for BLE sensors
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o g
m B LU Phantom Config

Al resionar en “scan bluetooth sensors” se desplegara una lista

de los sensores Phantom™ detectados por mi dispositivo.

Stop Scanning

Si estas conectado a tu base de datos en la nube, y alguno de los
MAT1 Vibracion (2) ~ senores Phantom™ detectados se encuentra registrado en una
maquina, apareceran debajo del nombre de la maquina, como

LR BE691
se muestra en la imagen en el caso de la maquina “MA1

Vibracion”.
G2 HR DBSS
Los sensores que no se encuentren registrados apareceran
Unknown (5) debajo de la leyenda “Unknown”.

189257923

En esta ventana, podremos descargar o solicitar una sefial de nuestros sensores Phantom™, presiona el

botén para descargar una sefial, observaras una indicacion de carga . Una ves que termine de

cargar veras un mensaje de confirmacion en la parte de arriba de la ventana.

Podras abrir la sefial medida con el botdn . Al seleccionarlo iras a la pantalla de analisis descrita en el

apartado 2.Ventana de Andlisis en la pagina 6.
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m Phantom J Phantom Config

Download phantom info (17)

Puedes cambiar las configuraciones de grabado antes de iniciar

Mode Triaxial en la ventana de “Phantom™ Config”.

Estas configuracioens son las mismas descritas en la seccion

2.1.2.
Sample Rate 256 Opcidn 2: Phantom™ de vibracion en la pagina 9.
Range 8
<« Bluetooth Devices : R
En la esquina superior derecha de @ suonon & Phnntomtn/

+ Download to this device
esta ventana, tenemos las opciones

Step Scanning & Download and queue (v

de los dispositivos bluetooth, con tres

herramientas.
MA1 Vibracion (2) + &P
~ Send upload command

Download to this device (descargar en este dispositivo) * Download to this device

Una ves que hayas cargado la sial de un Phantom™, al seleccionar esta herramienta descargaras la sefial a

tu disposito, asi, le tendras disponible en el explorador de archivos.

Download and queue (Descargar y subir) & Download and queue

Esta herramienta guardara la sefial en este dispositivo, y ademas la gregara a la lista de subida a tu base de

datos en la nube (es necesario iniciar sesion antes).
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Send upload command (Mandar comando de subida) ™ Send upload command

Sube la sefal que tomaste a tu base de datos en la nube sin guardarla en tu dispositivo.

6.1.2 Acerca de (About WIiSER™ Vibe)

About Al seleccionar esta opcion podremos ver la
_ _ Version: DVA-1.9.0 version de la aplicacion, asi como el
0 About Wiser Vibe created by Erbessd

Instruments®

mensaje de “Creado por Erbessd

oK, Instruments®”.

About

También puedes ver este mensaje al dar clic

Version: DVA-1.9.0
created by Erbessd
Instruments®

sobre ellogo de WiSER™Vibe Pro en la pantalla

principal.

6.2 DATABASE

En esta seccion de las opciones, tendremos herramientas o atajos a

distintas partes de la aplicacion que nos ayudan a trabajar con nuestra

B Change Database
base de datos, tenemos:

& Machinery e Change database (Cambiar base de datos)

& Routes e Machinery (Maquinaria)

o+ Phantom e Routes (Rutas)

_ e Phantom™
L1 Notifications

e Notifications (Notificaciones)
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6.2.1 Cambiar Base de datos (Change database)

B Chan ge Database

Despliega la pantalla de El-Analytic™ donde puedes elegir a que

il EIANALYTIC

base de datos conectarte, selecciona 20 para conectarte
a la base seleccionada, o =SS para cerrar tu sesion e iniciar

con otra cuenta.

6.2.2Maquinaria (Machinery)

E Database
Management Atajo a la seccion de maquinas de la base de

—_— datos, seccion descrita en el apartado 3.3.3.1 & Machinery

Mdquinas (Machines) en la pagina 49.

Machinery database

6.2.3Rutas (Routes) . Routes

Cloud Local Machinery

Abrira el apartado de “routes” o rutas, donde

i ) . . Il crusher
¢ HOUWeS  tondremos todas las  opciones  descritas

ampliamente en la seccion 4 Rutas en la pagina 65. Bl mechanical ship

B WMiller

QR Scan
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&« Phantom

8§ Database
Management

Phantom Manager

Add Phantom

6.2.4Phantom™

Atajo a la seccion Phantom™ de la
base de datos descrita en el apartado

3.3.3.2 ;Error! No se encuentra el

origen de la referencia. ;Error!

Marcador no definido..

s Phantom

6.2.5Notificaciones (Notification)

é

En esta seccion podras ver las notificaciones de tu base de

datos de El-Analytic™®, como las alarmas de los sensores,

avisos de inactividad, etc.

En cada notificacion veras la maquina a la que pertenece el

sensor, la fecha, la razén por la cual se envia la notificacion y el

punto de andlisis.

< Notifications

Notifications

Mo, 27 Sep - Mo, 04 Oct
29/09/2021 4:24:31 PM (1) °

@ Vibration Alarm for: MA1 Vibracion

© (3) MA1 Vibracion 29/09/2021 4:24:31 PM
exceed the alarm threshold in Velocity

for point: LR 8691

29/09/2021 4:26:10 PM (1) .

@ Vibration Alarm for: Vibration

© Vibration exceed the 29/09/2021 4:26:10 PM

alarm threshold in Velocity for point

Exp HR 7425

Slecciona en la casilla superior para cambiar la froma de ver las

Mo, 27 Sep - Mo, 04 Oct " colocar la fecha:

29/09/2021 4:24:31 PM (1)

° Day Week Month Custom

@ Vibration Alarm for: MA1 Vibracion

@ (3) MA1 Vibracion

notificaciones. Aqui, podras elegir entre cuatro opciones para

Eligiendo por cantida de dias (day), semanas (week), meses

29/09/2021 4:24:31 PM

(Month) o ingresando una fecha especifica (custom).
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Sep 04 - Oct 04
15/09/2021 8:45:32 AM (1) °

entre el periodo de tiempo con los botones . También,

29/09/2021 4:24:31 PM (1)

Una ves que elijas la forma de observar el tiempo, podras cambiar

puedes utilizar S para comprimir u ocultar una notificacién, y o o
@ Vibration Alarm for: MA1 Vibracion

[ - para volver a desplegarla.
© (3) MA1 Vibracion 29/09/2021 4:24:31 PM
exceed the alarm threshold in Velocity

for point: LR 8691

Vibration Alarm for: MA1 Vibracion

MA1 Vibracion exceed the alarm threshold in
Velocity for point: LR 8691

Parameter: Velocity 21/10/2021 4:52:05 PM (1) °
H - 0.436 mm/s - ® Puede hacer clic en cualquier
Vibration Alarm for: MA1 Vibracion
V - 0.660 mm/s 4:52:05 PM
A-0.444 mm/s notificacion para abrir los detalles

@ MA1 Vibracion excegd  21/10/2021 4:52:05 PM

the alarm threshold in VelJWR oint H

o \ y otras herramientas.
[+]

Open in machine inspector
O H - 0.436 mm/s F

O V-0.660 mm/s Fl

O A-0.444 mm/s A

Maquina _l

Vibration Alarm for: MA1 Vibracion

At the top we would see the machine n Razén de alarmay
punto de analisis

name where the sensor is registered, the —
MA1 Vibracion exceed the alarm threshold in

alarm reason, the analysis point, the date Velocity for point: LR 8691

and hour, and the velocity values for each Parameter. Velocity

axis. H - 0.436 mm/s 21/10/2021
V - 0.660 mm/s 4:52:05 PM Fechayhora
A - 0.444 mm/s

Velocidad para cada eje
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Open in machine inspector

O H-0.436 mm/s

O V-0.660 mm/s

O A-0.444 mm/s

FFT en cada eje.

FFT Pulse@para abrir el inspector de la maquina.

A continuacion, veremos los valores numéricos registrados

FFT Pulse para abrirla FFT y la TWF de la medida del eje

Machine Overview

3 0
=% Vel =¥ Acc |~ Acc Env /'
in/s g gE

Behavior over the time
i SR 1]

Hagaclicen m para mostrar la vista general de la maquina,

con todas las herramientas descritas en la seccion 3.1.1.1

Resumen (Overview) en la pagina 38.

.A oiihg.

T Y Y
/09/2021  01/10/2021 10/10/2021

e

Day

FFT . . s . .
Pulse -para abrir el FFT y la TWF para la medicion del eje. Dispondremos de las mismas herramientas

descritas en el apartado 2.4 Herramientas del TWF en la pagina 18 para la TWF, y en el apartado 2.5

Herramientas del FFT en la pagina 28 para la FFT.

o
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v |o|x|(e o
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6.2.5.1 Filtrar notificaciones

All
@ Vibration
e Notifications l $
. Temperature
| | oo D
En la esquina superior derecha de la
Amperage
pantalla de notificaciones,, podemos &
. . . &1 Speed
filtar que notificaciones queremos ver.
@ Vibration Alarm for: MA1 Vibracion
Low battery

o X 29/08/2021 42631 FM

Selecciona * para desplegar el menu.
Fhantom internal temperature

@ s Gateway connection
4k Phantom connection
4k Monitor module

All Muestra todas las notificaciones sin ningun tipo de filtro.

Solamente muestra las notificaciones relacionadas con sensores Phantom™ de

@ vibration
vibracion.
| Temperature Muestra las notificaciones relacionadas con sensores de temperatura.
Amperage Apareceran las notificaciones que sean de mediciones de corriente o amperaje.
™ Speed Activa las notificaciones de RPM, para el sensor Phantom™ de velocidad.

> Low battery ~ Muestra las notificaciones de los sensores Phantom™ que tienen bajo nivel en la bateria.
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Phantom internal temperature Notificacionesrelacionadas a la temperaturainterna de los sensores.

== Gateway connection Cuando un Gateway no se conecta después de mucho tiempo.

A Phantom connection  Cuando un sensor Phantom™ no se conecta después de mucho tiempo.

A Monitor module Cuando un médulo monitor no se conecta después de mucho tiempo.

6.3 TOOLS (herramientas)

TOOLS

Files explorer
En la ultima seccion, denominada “TOOLS” o herramientas,

tendremos 4 herramientas que nos ayudaran con el manejo de Q Settings

mis datos.
22 QR Connect

& Show route log

6.3.1Files Explorer (Explorador de archivos)

Con esta herramienta, abriremos el explorador de

&« File browser
archivos, con todas sus herramientas que fueron
, descritas en la seccidn 6.
Testing
Explorador de Archivos (File Browser) en la pagina
Motor T4
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6.3.2 Settings (ajustes)

Al seleccionar esta herramienta, abrimos las configuraciones o
ajustes de nuestra cuenta de El-Analytic™, estas configuraciones
seran modificadas tanto en la aplicacién como en tu cuenta en la

nube.

De la misma manera, cambiar estas configuraciones desde la
pagina de El-Analytic™ las modificara en la aplicacion WiSER™ Vibe

Pro.

Como el titulo de cada seccidon indica, puedes modificar las
unidades de las mediciones de vibracion, eligiendo entre el
sistema métrico e imperial. También puedes elegir las unidades

de la frecuencia, la temperatura y la masa.

H SAVE S G5 .
Has clicen para guardar los cambios.

Back Settings
Measure system

Metric

Imiperial

Frequency Units

Hz

CPM

Temperature Units

Celsius

Farenheit

Mass Units

SAVE SETTINGS

6.3.30QR Connect (conexion QR)

medidos desde WiSER™ Vibe Pro.

Connect” para generar el cdigo QR.

Con esta herramienta, puedes escanear un cédigo QR generado en

DigivibeMX® para conectarte al software y transferir archivos

Desde DigivibeMX®, selecciona la herramienta “WISER™ Vibe
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6.3.4 Show Route log (mostrar registro de rutas)

< Route Log (Active)

Con esta herramienta abriremos la cola de subida de los archivos

medidos en ruta.

Test Machine-2-3x.anl

gnals/2021-10-05 09-40/Test Machine-2-3x.a

Aqui podremos ver los archivos .ANL, en conjunto con el nombre Teit Machiiec1<axant

signals/2021-10-05 09-40/Test Machine-1-3x.a

de la maquina por la cual fueron medidos y la fecha y hora de la

medicidn.

FOLDERS

. Reset queue

Ti] Clear queue
UPLOAD PROCESS

Stop

> Reset queue

[i] Clear queue

Stop

EI-TEST -1-3x.anl

ignals/2021-10-05 09-40/EI-TEST -1-3x.an

En la parte superior derecha tenemos las opciones del Route log.

Selecciona * para desplegar las opciones.

En total tenemos 3 herramientas.

Reset queue: Reinicia la colade subida, los archivos que se encontraban en proceso

de subida se reinician y vuelven a empezar el proceso.

Clear queue: Eliminatodos los datos que estaban en la cola de subida, vacia el route

log por completo.

Stop: Detiene la subida de archivos que esté en proceso, no elimina los archivos.
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