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Introduccion

5 A 1 #\0bg Proes una aplicacion de analisis de vibracion practica y completan la quepodemos
diagnosticar e implementar planes de mantenimiento predictivo en maquinas rotatori&n el siguiente
documento describiremos las herramientas contenidas en la aplicacion y su funcionamiento, pa&s

informacién contacte al equipo deSoporte Técnico derbessd Instruments®

De forma generalla aplicacién cuenta corb secciones

Opciones

Analisis El-Analytic
Iniciar sesion

Archivos
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https://www.erbessd-instruments.com/es/contacto/

1 Iniciar sesibnenEl- FO9DQL A; JU

Para conectarte a tu cuenta dé&l F 9 D Qlksde
5 A1l &b Prodebes seleccionar el boton central

il EIANALYTIC X

Ingresatu usuario y contrasefia para acceder a tu

&  cesar@erbessd-instrun
cuenta. Presiona para iniciar

sesion.

Sitienes mas de una base de datetige a cual quieres i EIANALYTIC ill E1ANALYTIC

. v Save
conectarte. Has clic en para Cargarla, oen

-
para salir de tu cuenta.

Una vez que nos conectemosn la pantalla
principal, el botén central mostrard un borde
verde, confirmando que te encuentras conectad

aEk FODQLA; h




2 Ventana deAnalisis

En la seccion de analisis tenemos diversas
herramientas Utiles para trabajar con nuestros datc
de vibracion, utiliza el botérsefialadopara acceder a

esta seccion

« Analysis f 2
o 1
BN (o 1= EM=KLJ9 D9 N=FLOFQ
I'i ;O'I ) ‘|'o.i ;‘ I" i “'} ;l li i;fn
0 ':,ll:,',‘:‘i“f‘!""ﬂ"i]“‘l;’:\l.!{“{)/;‘i“;;:I,I'J;:ll".!
R ”}j W 1. La Forma de Onda en elTiempo (TWF)y la
e e W TransformadaRapida de Fourier (FFT).
B
1
o 2. Lasopciones de andlisis
" 3. Atajo al administrador de conexione
B | (connection manager)
@

RMS - TWF: 51,5 mmJs - FFT: 46.1 mm/s 3
RMS - TWF: 46.0 men/s - FFT 40,5 menv/s




2.1 Administrador de Conexiones

El administrador de conexiones nos permitird conectarnos a un acelerémetro inalambrico triaxi@9 F L GE f

05 A1 #%. 0

También puede acceder desde la pantalla principal, en

2
esquina inferior derecha seleccionanc..

< Analysis

/E O a través de kopciones de andlisis

&« OPTIONS

como se muestra enla seccion 2.2
F* ¢? Connection Manager
Opciones de Analises la pagina 12

Al entrar aladministradorde conexiones tendremos dos opciones:5 A 1 AWifiy2.. @9 F L(l&uethoth)

2.1.10pcion 15 A1 #30 JU

Back

Has clicerd! GF F =5; AL1 #\p&ja conectar el teléfono ¢ ® wiser (WiFi) ® rhantom
la red Wifi deb A 1 #38.JU

Connect to Wiser

Will attempt t nnect to Wiser

Al conectarnos, tendremos las siguientes opciones:

Connected to WISER 3X
Connected to5 A 1 #3XJUu

1 Disconnect: Se desconectalel5 A 1 #3%. f

Disconnect

Hode 1 Mode: Elige grabar 3 ejedr{axial) o 1 solo ejesjngle axi$.

o Si seleccionad eje, podras elegir cual eje medir (X,

Single Axis

. 0z
Resolution Triaial )
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Resolution

Lineas de resolucion (Lines of resolution):

T

Select Recording Time: Cambiael tipo de medicion a
Tiempo de MediciofRecording time)

Lines of resolution: Elige las lineas deesolucién que se
desea utilizar para la medician

Interval : El tiempo de cada actualizacién de datos duran

la grabacion

Tiempo de Grabado (Recording Time):

T

Select Resolution Lines Cambia el tipo de medicion
Lineas de resolucidfines of resolutiohn

Recording time: Selecciona el tiempo de grabade dira
las lineas de resolucibn y la frecuencia Maxir
correspondiente a ese tiempo)

Infinite recording: Lagrabacion no se detendra hasta qu
el usuario lo haga manualmentéMax.10003.

Hold data: Almacenara datos para poder observarlc
todos al final

Interval : El tiempo de cada actualizacidén de datos duran

Lineas de resolucion (Lines of resolution

Resolution

Select Recording Time

Lines of resolution

Interval

Tiempo de Grabado (Recording Time):

Select Resolution Lines

Recording Time (secs)
Infinite Recording

Hold data @

la grabacion krterval

b Extras

Reference e I Reference Utiliza el acelerébmetro de referencia conectado
5 A 1 #3R ¢bmo un canal adicional.

R e @ 1 Record Reference only: Solamente grabara los datos de

acelerémetro de referencia conectado &l A 1 #3R.JU
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Una ves que termines de configurar &1 A 1 #3X,has clic en

Connected to WISER 3X
back en la parte superior izquierda para regresar a la panta

Disconnect

principal de analisis.

Made Trieial
- Analysis
o s
oo i El botén © | nos confirma que estamos
———— - v
conectados has clic en el para grabe
o : —

datos.

2.1.20pcion 2. @9 F Ldé\’bfacion

B wiser (WiFi) @ rhantom
Has clicendl; 9 F : DM=L p&h @cakearHas

sensores. @9 F L GdfcAmos (es necesario activar Scan bluetooth sensors

bluetooth del dispositivo). . \
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Se mostraran los sensores @9 F L detécfbdos.

Sensores en tu . .
MA1 Vibracion (2)

LR 8691

Veras losensores registrados en la base de dat
debajo del nombre de la maquina a la que est:
configurados Ejemplo:

G2 HR 0895

1 Maquina: MA 1 Vibracion
1 Sensores LR 8691 & G2 HR 0895

Sensores
fueradetu
base de datos

nknown (3)

SaaTeR Oculta las secciones cci=” y expandelas cor-

189277637

LR 8691

Elige al sensor que te quiere®nectar y has clic € : I

- Analysis

Una vez que nos conectemos a un@9 F L, (

la aplicacibn nos mandara a la pantalla d

« ”/_# v inicio.

El boton © | nos confirma gue estamos

conectados has clic en el para grabar datos.
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d‘ &« Analysis

/ < OPTIONS

Para entrar a las configuraciones

@9 F L, G &cfede al administrador de @ °
- - 5 c n
conexiones (Connection manager).
Al conectarnos, observaremos las siguientes configuraciones:
T Phantom Ca 1fig
Biconmect 1 Disconnect: Se desconecta del sensor

i1 Download . @9 FL Gihfdu Descarga la

o phaem e 07 informacion de la maquina asignada al @9 F L. C
1 Mode: Te permite elegir modo triaxial (3 ejes)
Mode Triaxial single axis (1 eje).
1 Axisi1 A =DA?=KA EDD,ESESoEEtA
permite elegir que eje grabar (X, y 0.2)
1 Sample rate: Elige la frecuencia de muestreo e
semple e kHz.
range d 1 Range: Rango dindmico de la amplitud de
' @9 F L. Gipresado en gravedad [G])
Back &
25 phantom Config
Selecciona Hack para regresar a la pantalla de andlisis. -

Download phantom infa (17)
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2.2 Opciones de Analisis

L ]
Para acceder a las opciones @aalisis, has clic en los tres punte;ubicados en la parte superior derecha

Ahi tendremos las siguientes herramientas:

< Analysis H
l OPTIONS

o chy ch2 o x =
- e ¢ Connection Manager
100 J ’ ;{\ ﬁ ‘,‘\ .
Wltbm AR A AR 7 Disconnect
o Jli ‘fﬁl‘h;u é%f‘\-;;;;.\:r““{-‘ o
‘: \ 1 v !&? 1
| 'U ) \ ) !
b v </ Select Triaxial Position
04 045
HHMMMMW - FILE SYSTEM
o b ¢ Save file
o, FFT
40 h W Clear screen
|

Donde:

Comection Manager: Abrira el administrador de conexiones, que ft
¢ Connection Manager

explicado en la seccidé@.1Administrador de Conexiones la pagina 7

i Disconect: Con esta opcion nos desconectamos del dispositivo que se ¢
B Disconnect

utilizando en ese momento.

Select Triaxial Position: Selecciona en que posicidn se encuentra tu sen:

<V Select Triaxial Position ' yjayia|. Elige la opcién de la ventana desplegada

Save file Save File Te permite guardar la sefial grabada como un archivo .ANL.
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Save File:

Crea una carpeta F*" & J = ; b s€&kdidna una ya existente co File Name

-
* Directory Test lab |
Elige el nombralel archivoentd$ AD= .F9E=A

* File Name PHE HR

Presiona i para guardar la sefialo "' para cancelar.

Clear screen:Quitacualquier sefial que se encuentre actualmente abiert.

T Clear screen i . .
| en el &rea de andlisjglespejando la ventana.

2.3 Herramientas de Visualizacion

En la siguiente imagen, podemos observarHarma de Onda en el Tiempo o el TWF (Time Wave, dam)
Transformada Répida de Fourier o FFT (Fast Fourier Trangferama sefial de vibracion grabada &hA 1 # 0 Ju
Vibe Pro:

o sn | olx|(a Lol XYz O x =

/s TWE mmy's FFT
i 15
20

10

(A IH e e

0 I
9 e a8 e 0 200 400 600 800
sec

RMS Hz
W v
” v

En esta seccidn contamos con vasiherramientas, las cuales seran descritas a continuacion

Zoom horizontal
Puedes realizar un zoom horizontal dibujandoon el cursorsobre la sefal el area que deseas observar.

También puedes utilizata barra que se encuentra debajo deWFy el FFT para hacer un zoom en la grafica
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Lol xvyz|o|x|(s o XYz O x &

- FFT s FFT

_.
o o
———
w

0 - 0 rﬂ
0 200 400 600 800 50 100 150 200
RMS Hz RMS Hz
” M *—.Barra de zoom ¥

Zoom Vertical
Para hacer un zoom vertical, usa el cursor y dibuja sobre la sefal el area que deseas observar.

o XYz O N o ¥z [0 |xie
o TWF
20
0
2 \/
044 046 048 05
0
sec m -
o . w |(a Lol XY 2z X &
- v
mm/s FFT e FFT
10
10
8
5 ) — o O —— [ | RSS! 1SS
N ¢
/'/ “\\
0 ——— =
80 100 120 80 100 120
‘ RMS Hz ’ RMS Hz

NOTA:Si realizas un zoom en la grafica TWF, automaticamente se realizara el mismo zoom en el FFT, si

embargo, realizar un zoom directamente en el FFT, no afecta al TWF-.
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Regresar Zoom

Esta herramientc - elimina el Gltimo zoom gue se ha realizado, verticaharizontal.

o XY 2

<«

o XYz |o|x|¢
il FFT
15
10

50 100 150 200 0 200 400 600 800
RMS Hz RMS Hz

Eliminar Zoom

Al usar esta herramient <, se elimina por completo el zoom, regresando al tamafio original de la sefial.

Lo XLV o = Lol Xy 2z |o|x|(2
mm/s TWF mm/s TWF

i
Fo xvyz ol x| s o xyz | o|x| e
mm/s FFT
mm/s ‘ FFT 15
10
i 10
8
"
6 a
0 —
80 100 120 0 200 400 600 800
RMS Hz RMS Hz
¢ K 1 -
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Expandir TWR FFT

Utiliza el siguiente bot6r ~  para que la gréaficalel TWF, o el FFEtupe la pantalla completa del dispositivo.

o] xvzoxE

< Analysis g & Analysis
Le] XYZN D 'K |- Lol Xy 2 y -
5 TWE w FFT

10

——
=

mm/s FFT 10

10 15

5 03 035 04 0 100 20

0
0 200 400 600 800 m . ’
RMS Hz
Presiona el botor. para regresar a la pantalla original.
o Xtva2i g x4
€ Analysis Analysis s TWF
o XY o) XE Y ) X B
m ™WF e FEY
15
w
10
8
k]
s MMV ! Ws
0
AR °
s 9 Lo XYz 9 x =
10 mm/s FFT
2
5 10
20 0o
03 035 04 ] 100 200 >
0
M . 0 200 400 600 800
| RMS Hz
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Activar/Desactivar Ejes
En el TWF y el FFT, es posible Activar y/o desactivar los ejes (X, y &a3 botones X Y Z para el TWFy

X Y 7 parael FFT.

o) —lx vzl O X % | |8 ] yvz|o x »

s } TWF mews FFT

RAMS Hz

Ejemplos:
TWF con solo el eje X TWF Coneleje X & Z
o X o|x|(# o XYZ | O X | $
0.3 0.32 0.34
FFT conelejeY &Z FFT con solo el eje Y
" YZ[O|X|\® o vz |o|x|(e

9, FFT 9 FFT

0 50 100 150 0 50 100 150
RMS Hz
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2.4 Herramientasdel TWF

En la esquina superior izquierda de dmafica,en el botont* tenemos la seccién de herramientas u opciones.

O et x¥z|o|x|s o XYz O x %

mm/s ) TWF 'F
i Channels (3) >

Units >

Markers >

Advanced >

2.4.1CanalegChannels)

En esta seccidén podremos elegir entre los tres canales medidos, si seleccionamos el modo triaxial. Para cad

canal tenemos 3 opciones.. Visibilidad (Visibility 2. Marcadores (Markerg)3. Ubicar (Locate).

o Xz | o % |0 Lo Xyz O x| %
Channels (3) Channel 1 Channel 1 - Visibility
Units S Channel 2 3 Channel 2 > Marker
Markers > Channel 3 > Channel 3 ’ Locate
Advanced
R L 2

Visibilidad (Visibility)
Ejemplo. Mostrando solamente canal 1:
Nos permiteactivar/desactivar un canal,

si esta herramienta esté activada el can | , vvzlolxls ° :m :
seleccionado se mostrara en la grafica, R 10 o2t
se desactiva entonces este can, | Chamel? > [ Marker '

ocate ‘10
permanecera oculto. Cada cane o o B3 my "
corresponde a un eje. W .
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Marcadores (Markers)

Con esta opcion, puedes colocar un marcador sobre

o X O x| a
Marcador

Confirmar

0. 0.42

. Selecciona

) — — cancelar.

canal que elijas.

[ Concelog mover el marcador.

Ubicar (Locate)

Funciona de la misma manera que un marcador, ¢
embargo, esta herramienta solamente te permit
colocar el marcador sobre un punto medido de

grafica mientras que los marcadores puede

colocarse entre puntos.

Al mover el cursor automaticamente buscara

punto medido mas cercano.

-

Puedes utilizar el atajo a esta herramient..
ubicado en la esquina inferior derecha de la grafi

del TWE

Seleccione. © para colocar el marcador, .~ para

cancelar.

0. 0.42

para colocar el marcador, ¢~

? Utiliza el cursor para colocar el marcador en el pun

deseado, o usa la barra ubicada debajo de la grafica p

para

O
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2.4.2J)nidades (Units)

La herramientaunits o unidades,nos permite cambiar las unidades mostradas en el eje y de la grafica del
TWEF. Ejempilo:

Wotar o Channels (3) > g
Units mm/s2
Markers > mm/s
Advanced > inch/s
pm
0.56 0.57 0.58 0.59 mils

0.6 0.61 0.62 0.63

2.4.3 MarcadoregMarkers)

En la seccidon de marcadores podremos observar cuatro opciones.

Channels (3) > Clear al
Units > Marker
Markers lransient
Advanced > Edit marker
. ., Clear al .. i ) )
La primera opcion, , elimina cualquier marcador agregado anteriormenteAbajo, hablaremos

de las otrasherramientas:
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Marcador (marker)

Con esta opcion, puedes colocar un mard@ sobre el

o X

Marcador

Confirmar
/ Cancelar

0. 0.42

. Selecciona

T |\over

canal que elijas.

Utiliza el cursor para colocar el marcador en el pun
deseado, o usa la barra ubicada debajo de la grafica p

mover el marcador.

para colocar el marcador, ¢~ para

cancelar.

Transitorios (Transient)

Dibuja puntos transitorios sobe el TWFUbica la
frecuencia fundamentalF) en el TWF después mueveel
primer transitorio {1) con la barra inferiorEl resto ddos
transitorios se colocaran equidistantes &l hacia la
derechg la distancia entre ellogs la misma distancia que¢

hay deFatl.

Selecciona para agregar/eliminar un transitorio.

Selecciona

para cancelar y -

para confirmar el

proceso.

e

O

inch/s

0.3 0.4 0.5 0.6 -

ﬂ

Qrecuen«:ia

Fundamental

inch/s \F ‘ ) 1 ,JTV‘!F % 1
+

Transitorios

[

-
R
-
- il
-

0.3 0.4 0.5 06 -

o) <= Mover

. 1 - .
Presiona para que tu posian actual se

vuelva el transitorio inmediato a Iz

derechalizquierda.
Ejemplo: En la imagen de la izquierda, al dar d:

- DA; Ka podicion actual se mueve de t1
a t3, si mueves la barra inferior ahora, el terct

transitorio se movera.
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Editar Marcadores (Edit Markers)
Esta herramienta me permite editar cualquier marcador agregado anteriormente. Al seleccionarla se

despliega la ventana de edicion.

Text Fre
En la columna Text observamos el nombre de ' s

marcador,dependiendo dé tipo de este.

En la columnaFreqpodemos ver en que frecuencia <

encuentra este marcador.

Por ultimo, a la podemos eliminarlenarcador can e

Text Freq Please enter Text
: / 0744 Text
A

|| ( '::_ . Y
OK  CANCEL Puedeshacer clicsobre el valor numerico

de la frecuencia y el nombre de u

fext Freq Please enter Frequency marcador para modificarlo manualmente.

\ Frequency

0.07440839583333334

it P OK  CANCEL

En la parte inferior de la ventana, tenemos herramient

Gtiles para modificar los marcadores.

Al seleccionar & Channels se agrega una columna en |

ventana de edicion.

: : £
Channels [] Stick to Point Locate
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Text Freq Channel Please enter Channel
14 \ Channel
2
0K CANCEL
Al selecabnar ™ “ickioPeint se ggrega una columna e

la ventana de edicion para cada marcador.

Si el valor en la columna efalse significa que el
marcador puede moverse dependiendo de la posicic

en la grafica.

Si el valor estrue el marcador se mantendra en I;
posicibn acual aunque se modifiquen los dema

marcadores de su grupo.

Puedes dar clic sobre el valor para cambiarlo.

En esta columnapodremos observar en que

canal se encuentra este marcador (tendremc

un canal por cada eje).

Puedes dar clic sobre el valor nUmerico d

canal para modificarlo manualmente.

Channels

Stick to Point Locate

Stick to p

oint

NOTA: Este proceso, funciona de la misma manera para los marcadores de] &6 se veran mas adelante

en la secciorEditar marcadores (Edit markersh la pagina 35

2.4.HerramientasAvanzads del TWFAdvanced)

En la seccidn de herramientasanzadas,tenemos cuatro opciones:

Channels (3) >
Units >
Markers >
Advanced

Circular TWF
Orbits

Filter

® Play sound
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2.4.4.Circular TWF
# ICircular TWE G D9 $GIJE9 <= -F<9 | AJ; MD9J =F =D LA=EHC
vibracién, selecciona esta hemmienta para desplegar el grafico en la parte posterior de la pantalla de

analisis NOTALas unidades de la grafica seran las mismas del TWF.

o Circular TWF - (units: mm/s) X

Channels (3) > Circular TWF L Oz = $% 3 K

Units > Orbits 210 330
Markers > Filter

180 0
Advanced > ® Play sound

150 g 30
90
Aqui puedesactivar/desactivar los ejes al igual que con el T@éh los botones -O-x -O-Y -O-Z |

EjeY
o Circular TWF - (units: mm/s) X

e Circular TWF - (units: mm/s) X

O-Y 270 &% T 5
240

210 330

180

150

90

Eje Z Eje X &Y
e Circular TWF - (units: mm/s) X o Circular TWF - (units: mm/s) X
-O-z 270 R I s I -O-Xx -O-Y 270
240 300 " ” 240

210 330 210 330

-30-20-10%0 10 2p
180

L =0 150 30

90 90
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También es posible aplicar ufiltro para que la grafica solamente utilice lo datos dentro del rango utilizado

en la Transformada Rapida de Fourier (FAT3s clic erf* y agrega el filtro.

ol Circular TWF - (units: mm X
\ cula (units /s) L] Circular TWF - (units: mm/s) X

O-X -O-Y -O-2270 s B X
240 300 Filter > Filter to FFT Range

150 g 30

2.4.4.%5réfico de Orbitas (Orbits)

La grafica dedrbitas es unagran herramientamuy util para el andlisis de la vibracion, selecciona esta
herramienta para desplegar el grafico en la parte posterior de la pantalla de anaNsBTALas unidades de

la grafica seran las mismas del TWF.

Lo Orbit Plot - (units: mm/s) X

Channels (3) > Circular TWF
Units > Orbits :
Markers p Filter > 4 />

1
Advanced ® Play sound Z o

-1

2 /

ATer— 7%

%(600»5 1152015105 0y 10

En el grafto de Orbitas, es posible aplicar un filtro para que la grafica solamente utilice lo datos dentro del

rango utilizado en la Transformada Rapida de Fourier (FF&} clic erf y aplica el filtro.

Lo Orbit Plot - (units: mm/s) X

-

e, Orbit Plot - (units: mm/s) X

Filter Filter to FFT Range

AT

ST 0B —— ————701520
%0051 1.5201510-5 O\ﬁ 10
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2.4.4. Filtras (Filter)

Channels (3) > Circular TWF Circular TWF

Units > Orbits Orbits Band Pass
Markers > Filter > Filter > Band Reject
Advanced p ® Play sound ® Play sound Clear Filter

Band Pass
Aplica un filtro pasabandas a la sefiakEjemplo:
Sin filtro Con filtro
o xYz |O|x|(s

9 TWF (Filtered)

Band Reject
Aplica un filtro eliminabandas a la sefial, ejemplo:

Sin filtro Con filtro
Lo xvz|O|x|(¢
9 : TWEF (Filtered)
0.1 |
0
-0.1
0.12 0.125 0.13 0315 0318 0.32 0323 0.325

ec
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Clear Filter
Elimina cualquier tipo de filtro que se le haya aplicadon anterioridad aa graficg regresandola a su forma

original. Ejemplo:

Circular TWF
Orbits Band Pass

Filter Band Reject

® Play sound Clear Filter

0315 0318 0.32 0323 0325

2.4.4.Reproducir sonido (Play sound)

Esta herramienta interpretara la vibracion en forma de sonido, yéproduce con labocina del dispositivg

e

has clic er.” #5949 nara reproducir el sonido, y e.” “'°P “°“"“ " para detenerlo.

Channels (3) > Circular TWF Channels (3) > Circular TWF

Units > Orbits Units > Orbits

Markers ? Filter ’ Markers > Filter >

Advanced >~ ® Playsound Advanced > v (W Stop sound
/
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2.5 Herramientasdel FFT

Al igual que el TWF, en la esquina superior izquierda de la gréfica del FFT, podemos observar el menu c

opciones has clic er{? .

O\ XYZ | O|xX| % o XYZ |9 |XxX|(%

09 4, FFT

| Channels (3) Channel 1 D,
0.15
- Units > Channel 2 >
0.05 Freq Units > Channel 3 >

0 — Zoom >
0 20 40 60
s i Markers >

¢ ’ Window >

2.5.1CanalegChannels)

Channel 1 > Visibility
En la seccién de canaleenemosun total de 4 Channel 2 > Marker
opciones:
P Channel 3 > Locate
Phase
Visibilidad (Visibility)
Ejemplo. Mostrando solamente canal 1:
Nos permite activar/desactivar un cana a X O x ¢
si esta herramienta esta activada el can  channel 1 > | v
seleccionado se mostrara en la grafica  Channel 2 > Marker
Channel 3 > Locate
Cada canal corresponde @n eje. Phase
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Marcadores(Markers)

o X

Marcador

098", \{

O

O | X

FFT

Selecciona

Con esta opcion, puedes colocar un marcador sobre

canal que elijas.

Utiliza el cursor para colocar el marcador encelalquier

lugar del graficq o usa la barraibicada debajo

para cancelar y para confirmar y

colocar el marcador.

Ubicar (Locate)

Coloca un marcador en el canal que elijas, pe

solamente sobre uno de los puntos medidos.

Al mover el cursor automaticamente buscara

punto medidomas cercano.

o X

O

FFT

0.75",

0.5
.~ . . 0.25
Puedes hacer clice.. para activar la herramienta
| 5
y de nuevc.~ para desactivarla. ¢ 0 10 20 30
Selecciona” para cancelary © para confirmar v—()
y colocar el marcador
Fase(Phase)
Lo, X o x (2
e Te permite moverte a lo largo dan canal en los

08",

0.5

¢ 0 10 20 30

O --— Mover

puntos de andlisis, mostrando el valor de I

frecuencia con su fase.

Seleccione” para cancelary © para confirmar

y colocar el marcador
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Con la herramiente Units

2.5.2Jnidadedel FFT

podemos cambiar las unidades del eje Y del FFT, y con la herram Freq Units

, puedes elegir las unidades de la frecuencia del FFT que se muestra en el eje grdéda Ejemplo:

Channels (3)
Units

Freq Units
Zoom
Markers

Window

Channels (3)
Units

Freq Units
Zoom
Markers

Window

mm/s2

mm/s

Hm

mils

0.1

0 500 1,000 1,500
RMS CPV

2.5.Foom

Esta herramienta, te permite elegir la frecuencia maxima que quieres observar en el FFT, de esta maner:

realizas un zoom horizontal exacto al valor que tu requieras, elije el valor de la frecuencia de la lista

despegada o seleccionlio Zoom  para mostrar el FFTampleto.

Channels (3)
Units

Freq Units
Zoom
Markers

Window

1000 Hz

2000 Hz

5000 Hz

No Zoom

o) XYZ O X 2
029 FFT
0.1
oI | Ji=h | Sl SSRGS do i S RS
0 50 100 150 200
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2.5.MarcadoregMarkers)

Channels (3)

Con la primera opcién “'earall " eliminas todos los e
marcadores que hayan sido colocados anteriormen Freq Units
en el FFT. Zoom , Harmor
Markers le Bands
Las siguientes herramientas se describen
Window ) Bearings
continuacion:
Marcador (marker)
o X O X 4 Con esta opcion, puedes colocar un marcador sobre
Marcador
0. 9gvs. \ FFT canal que elijas.
08 Utiliza el cursor para colocar el marcador en alalquier
025 lugar del graficqg o usa la barra ubicada debajo
0
¢ 0 10 2 & Selecciona” para cancelar y ~ para confirmar y
() e MoVver colocar el marcador.
Fase(Phase)
Lo, X o x [(2
078", — Te permite moverte a lo largo de un canal, en |
0.5 puntos de analisis, mostrando el valor de |
0.25 frecuencia con su fase.
0 Seleccione.” para cancelary ~ para confirmar
0 10 20 30
¢ rows o B y colocar el marcadar

O --— Mover
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Harmonicos (Harmonics)
Dibuja losharménicos sobre el FFT. Mueve el prim

Q Frecuencia A
;. e . fund tal Tr itorios Y O X v
harmoénico (1) desde el inicio del FFTel resto de 1
- . - inch/S\ TWF
los harmonicos se colocaran equidistantes fal I O :
H +

hacia la derechala distancia entre los harménico

- -

. . . 0 v
es la misma distancia que hay de ba. :
-1 :
Selecciona para agegar/eliminar un ’
0.54 55 0.56
harménico. Seleccione.” para cancelar y ~ i, o 2HUL “
. , . ﬂ(— Mover
para confirmar y colocar éharmonico.
« XYZ || x| a o1
* | Presiona para que tu posiagdn actual se
0.2 9 hl h2 h3 h4 b5 hEFI7 L. . i
SR aTa ey ;a k vuelva el harndnico inmediato a la

derechal/izquierda
0.1

Ejemplo: En la imagen de la izquierda, al dar t

0 e ST . v L., .
clicen , la posicion actual se mueve a h2, si
0 10 20 30
¢ — s - mueves la barra inferior ahora, el segunc
— harmoénico se movera.

Bandas laterales(Side Bandg
Dibujabandas laterales sobre el FFUbica la frecuencia

fundamental (F) en el FFT, después mueve la primer: o Bandas x v z O x

Frecuencia

O

fundamental

banda lateral §bl) con la barra inferiorEl resto de las g

b2 sb)
B
A

F
bandas lateralesse colocaran equidistantes &, 5hacia .
la derechay 5 a la izquierda. La distancia entre ellas es 0.1

misma distancia que hay dEasbl.

Selecciona para agregar/eliminar una banda ¢ 0 20 40

LAl T IZIT™Z

Selecciona para cancelar y ~ para confirmar y ——) o 0VET
colocarla banda.
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o X Z O X s . B 8 .,

: Presiona para que tu posian actual se

Fi
sb.

9 s b2 sl sl sl s ehs . . . .
i O “ _ vuelvala bandainmediataa la derecha/izquierda
0.1 Ejemplo: En la imagen de la izquierda, al daos
. » Y
. clicA &n la posicion actual se mueve a sb3,
¢ 0 20 40 si mueves la barra inferior ahoraa segunca
Rodamientos(Bearings)
Clear all Selec
Marker Clear En la seccion de Bearings = podemos
Phase agregar uro 0 masrodamientosa lagrafica.
Harmonics
. . Calaet
Side Ban Despliega el asistente co Select
alde banads
Bearings

Back Select bearing

Elije un rodamiento de la base de datos d& A 1 #\Wbk Pro \ Q

encuentralo con el codigo escribiendo en la casilla de busque

Busqueda

haciend l - Name: Select bearing
Y haciendo clic er- :

BPFI:
BPF B
FTF:

Selecciona 7Y PEAINO T para eliminar algin  rodamiento

agregado.
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The

Escribe el codigo ylge el rodamiento que deseas agregar de la lis

HE

La informacion del mismo aparecera debafseccion marcada).

INA | THE30
INA | THE35
INA | THE4O Podras observar los siguientes datd8PFO, BPFI, BSF y FTF.
INA | THE45
INA | THES0
Has clic enm para guardar el rodamiento, o e..”"™ | para
Name: INA | THE25
BPFO: 3.57 cancelar y cerrar la ventana.
BPFI: 5.43
BSF:2.33 emove bearing
FTF: 0.4
Frecuencia ) N
o fundamental XY 2 O X v
Ubica la frecuencia fundamentaHj en el FFT, el rest \
de las frecuenciase ubicaran automaticamente cor ot ' '
base aF. ;
0.1 :
Selecciona” para cancelar y © para confirmar y " 7
colocar elmarcador. ¢ 0 20 40

ﬂ - |\ over

o segundo bl A X v
rodamiolm
02° w wpr kT o
N M B Puedes agregar mas de un rodamiento en el FFT.
0.1
En la seccién de Fearings | se guardara el historial de lo.
9 rodamientos agregados. Puedes agregar el mismo de nuev
¢ 0 20 40
O uno diferente con “¢/¢ct
| INA | THE25
) = . Clear' o; . . . . . .
INA| THE40  historial Selecciona si quieres limpiar tu historial de rodamiento:
- agregados.
Harme lear
Bearings
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Editar marcadores (Edit markers)
Esta herramienta me permite editar cualger marcador agregado anteriormente, ya sea un marcador, una

fase, harmonico, Banda lateral y/o rodamiento. Al seleccionarla se despliega la ventana de ediglon.
funcionamiento deleditor es el mismo para los marcadores del TWF y los del FFT. Puedesiitamtodo

acerca del editor de marcadores en la seccidd.3MarcadoregsMarkers)en la pagina 20
2.5.5Tiposde VentangwWindow)

Channels (3) Rect

‘2z i Units Blackman
En la seccion de Ventana ¢W"9o%  podemos
elegir, como su nombre lo dice, el tipo de Vental Freq Units 2 Hamming
utilizada para la grafica, tenemos 5 tipos c Zoom > Hann
ventana Markers FlatTop
Window
Rect Blackman Hamming
2,588* FEY 2,598 FET 2,802 FFT
2,250 2,250 2250
2,000 2,000 2,000
1,750 1,750 1.750

1,500 1,500 1,500

1,250 1,250 1,250

1,000 1,000 1,000

750 750 750

500 500 500

250

250 250

0 20 40 0 20 40 0 20 40
/MS Hz RMS Hz RMS Hz
Hann Flat Top
2,58 it
2,5‘(’16{9 FFT %

2,250
2,250

2,000
2,000

1,750
1,750

1,500 1,500

1,250 1,250

1,000 1,000

750 750

500 500

250 250

0 20 40
0 20 40

RMS Hz
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3 ElI-

F 9 D Qlesde5/A 1 #\dbAPro

Si iniciaste sesion etk F 9 D Qdsde5 A 1 #Mb@ Propuedes accedeanl tablero de tu base de datog

utilizar todas las herramientas quauestro servicio en la webene paraanalizar tus mediciones.

Tableroen5 A 1 #\Vib&WPro

Il ik ETANALYTIC
&« (<) Dashboard

.
=# Vel
Score

Velocity Score

.
=% Vel
Score

Velocity Score E

h

Menu=

H AccEnv
Score -
5 Database

CACE

0.Technical Support
1 Ruben TEST

M AccEnv
Score

B Home

TableroenEF FO9DQLA; JU

Velocity Score

Bad Actor List
Machine name Vel (in/s)

¥ MA1 Vibracion [] 0.036

0.Technical Support
Scorei15 T

CESARCASTELLANOS CASTELLANOSESCALANTE 8

. . Accelers
= Yelocity accele

] Velocity Score ®

Highest Rate of Asset Health Decline

Acc(g) Machine name Velocity slope

Vel (in/s)

MA1 Vibracion 986.963 0.0: B

0384 ®

La pantalla principal muestra varias secciones, en la seccion central veremos las graficas agdasl,

aceleracion envolvente, entre otras, de las compafiias creadas en nuestra base de datos.

o
=$ Vel Acc Env
Score Score

Velocity Score (3]

D

0.Technical Support

Score: 115
a4

|__ 1.Ruben TEST
Score; 1.5

L]
=3 Vel M Acc Eny
Score Score

Velocity Score ]

2Tech &

1.Ruben TEST

Elec

Bad Actor List

Machine name Vel (in
+ MA1 Vibraclon . 0.03
+ Test Machine . 0.0:
+ Vibration . 0.00
+ EITEST . 0.00

MA4 GPB . 0,00
Velocity B [
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https://app.eianalytic.com/#/dashboard

& (9) Dashboard

L J
= Vel ™ Acc Env
Score Score

En la parte superior derecha de la ventana, tenemos el menu
Velocity Score ©

opciones de la cuentaen el boton * .

0.Technical Support
Score: 1.8

R

En la arte inferior tenemos dos herramientas, el menu de

2] — ———
. cuenta VIENU= y el boton HH Home
Score Score
Velocity Score & El boton 8 Home g redirige a la pantalla principal de
/ H 5 A 1 #MbélPro.
.Tech & Elec
fH Home Menu =

El resto de las herramientas seran descritas abajo.

3.1 Descripcion de los graficos

En la pantallgprincipal del Tablero, podremos observar 4 graficdsmpezaremos describiendo los primeros
dos.Antes de empezahas clic aqui para saber mas sobre qué es 'y como se calquiataje.

3.1.1Gréfico circular y de barras del puntaje

- ’ - - — .
La primera gréfica, es un diagram ‘ e AccEm i
Score Score

de pastelcon el puntaje y el nombre T ® Velocity Score ®

de cada undas compafiias

2.Tech &Elec

Sc... Score: 1.5

La segunda te muestra la mism 0-Tech

Score: 1.8 1.Ruben TEST

Score: 1.5

informacion representada por ur

0.Technical Suppert

grafico de barras horizontales con ¢

1.Ruben TEST
Score: 1.5 Score; 1.5

0 03 06 09 12 15

valor del puntaje en el eje x.
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https://www.erbessd-instruments.com/es/analizador-de-vibraciones/

- o En la parte superior puedes cambiar entre velocidad y acelerac
= Vel M Ace Env
Score Score

envolvente
[]
‘ oo
Score Score

Velocity Scenses=- &1

2.Tech & Elec

En ambos casos puedes utilizar el bot ! para exportar el gréafico

Score: 1.5

como una imagen. También puedes hacer clic \para obtener una

1.Ruben TEST
. ., e Score: 1.5
breve descripcion de lo que muestra el gréafico.

0.Technical Support

Score: 1.5

0 03 06 09 12 15

#0

Hal hacer clic sobre una de las compainiias, tanto en el grafico circular como el de barras, podremos a

a una ventana de informaciénEn esta ventana tendremo3 opciones:Overview (resumenijealth (salud)
y. @9 FL GEHR

3.1.1. Resumendverview

3 s 0.Technical Support

8 Last30days v H

A e Tk En este apartado podremos ver varias gréaficas q
describen el comportamiento del puntaje de todos Ic

Company Overview elementos contenidos en esta compafiia.

° o
Sae e La primera grafica, es una tendencia del comportamien

Behavior over the time del puntaje de lavelocidad, y aceleracion
i Bha IO
envolvente, la cual se describe mas adelante.

'397"%\ |

200 \” En la parte superior, veremos a que compafiia estan
g L A
3 | | 1 conectados, en este caso tenemé&kd | 2 =; @FA; 9

AQ0 “ : [ “,‘

3 “"\ m prow son .*“l*

06/09/2021 21/09/2021 03/10/2021
=] -]
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Last 30 days
2021-09-06 - 2021-10-06

1 year
& months

para elegir cuanto 90 days

&0 days

Last 30 days

Last 14 days

B8 Last30days

En el gréfico, has clic e

tiempo atrasobservaemosen la grafica.

Selecciona unapcion, o has clic erel botdn para elegirla fecha del

Last 7 days
calendario desplegado. Yesterday
Today

=

En la ventana, puedes seleccionar con el boiI‘ para poder observata velocidad, y

aceleracion envolventen graficos independientes.

| Acc Env
Score

Behavior over the time Behavior over the time Behavior over the time
akaleh.s apaeh 'Ja-.:;:-é:
&:: Tl i 1522
® £ [ 4
|| 20
g w §1““ [ | i g
P | | .'Il 3
F] ﬂ“ﬁ | | I| II .
R 0 :\-Lv)-.r'"\. ._!H___—'@-w-‘*-r:---ﬂ—w--:'° L 3
] T 1 02020 2170972021 03no/2021 Qr .
06/09/2021 20/09/2021 03002021 06,09/2021 21/09/2021

Estas Jraficas tienen las mismas funciones que la primera, la cual describiremos a conniuacion.

Behavior over the time (Comportamiento en el tiempo)

| Acc Env

Score

Behgvigjr gyeéthe time
SRS En esta graficapbservaremosel comportamiento del puntaje de le

velocidad, la y laaceleracién envolvente
Puedes elegir que parametro(s) ver con los botones superiores.

I

|

f\ = | Acc Env
{ | Score Score
0%

09/2021  03/10/2021 Has clic en una casilla para desactivarla y clic de nuevo para activi
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Seleccionda cantidad de datos a observar, haciendtc en la casilla para All Time
. Hour
desplegar las opciones.
Day
. Ly , , , , Week
Ejemplo: elegidDay/No dia, te mostrara el valor mas alto de cada dia dentro ¢ -
Month
rango de tiempo que elegiste antes. vear l
[oa ")

aAll TimeAte mostrara todas las medicioes.
Debajo del titulo del gréfico, tenemos 4 herramientas.

+
| L] Has unzoom horizontal en la gréafica dibujando con ¢

cursor el area que quieres visualizar.

W T 1 Bimina el dlimo zoomrealizado.

Score
Pl
)

‘ ST - ~
\ 1 = elimina el zoom regresa la grafica al tamafo pc

27/09/2021 -

o V&’_;‘:2391‘7'(596f9). Q@01 03/10/2021 defecto.
® Acc: 2.35 (Score)

~ Acc Env: 2.31 (Score) =)

1 ©) Guarda el grafico como una imagen.

Behavior over the time
il BRI

También puedes realizar un zoom horizontal con la barra que 2528 \
. L 0 / —_—
encuentra debajo de la gréfica. . = [ \
g 200 | \
7] / \
e e e =—

e e S — 3
15/09/2021 21/09/2021
e o =

3.2 Opciones de la cuenta
En laesquina superioderecha,tenemoslas opciones de la base de datos 8¢ F 9 D (hasklic art.

& () Dashboard

& Profile
=t Vel = Acc Env
Seore . Databases
Velocity Score ]
L3 Settings

A El ANALYTIC
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https://app.eianalytic.com/#/dashboard
https://app.eianalytic.com/#/dashboard

3.2.1Perfil(Profile)

& Profile
Has clic en , para ver la informacion

general denuestro perfil.Podréas ver:

1 Foto de portada

1 Foto de perfil
1 Nombre
Name: Cesar Castellanos Castellanos -~
Escalante 1 Compama
Company: Erbessd Instruments L, .
9 Correo electrénico

Email: cesar@erbessd-instruments.com

Has clic end. Editpara editar la informacion de tu

i & Cesar Castellanos Castellanos Escalar nombre

perfil.

:, cesanmerbessd-instruments. com c“reo'
Escribe el nuevo nombre/correo/compaiia y has clic -

& Erbessd Instruments Compaiiia

Updat . Cancel

para guardar los cambios, Sl para

& Contrasefia

cancelar.

Cancel Update user

NOTA: Deberas ingresar tu contrasefa para guardar |

cambios.
(f by M K 9E: A9J D9 G F URDATK
=< = ; ; ;
PASSWORD
115-0" A}
@  Contrasefia actual
Introduce lacontrasefa actual y la nueva contrasefia como
o Nueva contrasefia

muestra en la imagen.

@ Confirma Nueva contrasefia
Has clic ert para confirmar el cambio.

Save new password
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Aqui veremos el porcentaje de espacio ocupado de mi base O Cloud Services

respecto al total.
P & Databases (4)

S own:1

- 3G OF o niéro de bases de datosde las que soy (S Used 1.42 GB (14.2%) out
propietario of 10 GB
- 3D A F C =basgs d&kdatos copartidas conmigo. @ Linked: 3

Puedes solicitar 10 GB de almacenamiensalicional a solo

$995.00 USD/Afio con el botén: B Get more space for your Databases

B Get more space for your Databases

3.2.Bases de datoatabases)

£ Database Management

. .Damhaus
A hacer clic en K= 9:<1%L &= D9 K= E®I
CACE
laventana dedsestionk = D9 : 9 K= <= <9LGKA
% Share E@ Edit
[ 14.4

Veremos el porcentaje de datos ocupados eada base de datos,

1.44 GB / 10.00 GB

ejemplo:

eidb_mecanica

& Configure User Assets

1.44 GB / 10.00 GB 27.96 GB / 62.00 GB

8 Rernove from your account

27.96 GB / 62.00 GB

Bases de datos compartidas

eidb_mecanica

Selecciona para configurar las notificaciones

& Configure User Assets

5! Remove from your account

recibidas por esta base de datos.

Has clic er para eliminar esta base de datos de |

27.96 GB / 62.00 GB

cuenta.
Base de datos propia: CACE
. E3 Edit . i Share  EWEdit
Has clic er. para editar la base de datos.
144
. £& Share ) 1.44 GB / 10.00 GB
Has clic er. para compartir la base de datos
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Editar base de datos

B3 Edit
Has clic er. | para editartu base de datosEn la seccion

a' 9L9: 9K = puedesEcambiaar el nombre de la base ¢

Database Name

CACE
datos.
Cancel m
.
Has clic er! para guardar o el para cancelarlo.
¥ Actions Seleccioncmskiaiad para compartir tu base de datos.

=3 Share database

Compartir base de datos

iy

. i-1 Share . .,
Has clic er. para compartir la base de datos. Se abrira
asistente que se muestra a la derecha. 2 CACE
Introduce el correo de la persona al a que quieres compartir la bi + User e-mail
<= <9 L*GdereE & A B /\j cesar.erbessdinstruments@gmail.com
Has clic en para compartirla, o en para
cancelar.
Abajo, end D D G O es24K laslbKsAs de datos a las que tenem
& Allowed users acceso. Has clic e @ para dejar de compartir tu base con est
cuenta
Carlos Varguez
carlos@erbessd-instruments com
(o A=l OF ) Activa ®0 o desactivalI® |a visualizacion deu base de datos er
DigivibeMX®
Luis Augusto Ruiz Quintal
L ¢ N=l@ Has clic er para configurar las notificacines provenientes de

esta base de datos.

P&g.43



Configurar notificaciones

En la siguiente pantalla podemos silenciar e
notificaciones que recibimos de una base de dat
compartida, o las notificaciones que otros reciben de 1

base de datos.

Selecciona cuanto tiempo quieres silenciar las

e

notificaciones, has clicer .

Despliega el arbol de la base de datos (a1y selecciona

la seccionque quieres silenciai4,

Selecciona para silenciarlas o para

cancelar.

3 Months

0 Reset all Notifications

~ & 0.Technical Support

¥ ™ Area Anuar Pruebas
> ® Maquina Prueba 1
> # Maquina prueba 2
> M Maquina Prueba 3
> B Test Lab
> B TS Testting
> @ 1.Ruben TEST
> W 2.Tech &Elec

Unacompafiia/maquina/puntosilenciado tendré el siguiente simbo, ejemplo:

0.Technical Support &

. £ Silence all Notifications . . e . .
Selecmone_ para silenciar todas las notificaciones. Has cliclh i hEiEEE

para reiniciar las configuracioens por defecto, con ninguna notifiacion silenciada.

tiempo
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Measure system

Imperial Metric

Default Frequency

=

Temperature units

:
Save Settings

3.2.3Austes(Settings)

Has clic en

£ Settings

para acceder a los ajustes de la base de dat

Aqui elige las unidades con las que quieres ver la aplicacion.

- #F+

- Enug"

entre

A9 KMJ =
=>9MDL
CPMy Hz.

dige lentre & gistbma imperial y métrico.
seleccloMddaf yniQatleb de la frecuenci

- Enb2 =EH=J 9 L Mlge ladviRidadeK de demperatura entr
°Cy °F.

Presiona para guardar las configuraciones.

3.3 Menu

En la esquina inferior derecha de la pantalla principal del tablerokle

F 9 D Qxénémoslel menGSelecciona

al tablero principal.

& Devices

Después tenemos 3 secciones:

& Database

Mas abajo tenemos lhase de datos

datos:

> @
> O
> BEs

CACE

0.Technical Support
1.Ruben TEST

2.Tech & Elec

Dashboard para regresar

-+ Route Compliance
)

y el arbol de la base di

(£) Dashboard

Bl Devices
-+ Route Compliance
B Dpatabase

CACE o

> @& 0.Technical Support

> @B 1.Ruben TEST

> @B 2.Tech&Elec

FWv-1.3.0 8
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CACE

0

CACE

Al hacer clic en la ventan_. 2 podréas elegir

CADE otra base de datos para conectarte, elije de las opcir

5 eidb_mecanica desplegadas'

8 tes 2 rbessd . .
8 test_demo_erbessc También, puedes refresarcar tu bae de datos, selecionandc

B8 Carlos botén a

Abajo, veremos el arbol de la base de datos, que se divide

secciones como se muestra a la derecha: CACE <
Has clic er 7 para exapndir el arboy ~ para @mprimirlo. V@& [0.Technical Support > Compadia
v@8 Area
Elcolor de sveridad a la izquierda de cada seccion depen vOsa S
del color de los hijos, tenemosverde o , : :. ‘ —_
yrojo ® . Estosera explicadanéas adelanteen la >OL|vEs -Eje‘:ll:orizor;tal(lvl)
- Vertica
secccion3.3.3.1.Maquinas (Machinesh la pagina 4%n la >OL|A R
pagina 81
En la parte inferior del menu, tenemos dos botones. Con el bo,-‘
accederemos al menu de la base de datosn todas las herramientas qut
vimos en la secciéB.2.2 Bases de datofatabasesgn la pagina 42
WV-1.3.0 e
_ i WV-1.3.0 . . i
Al dar clic en el botén podremos ver informacion lPde'l‘u; :
relevante de la versiéon de la aplicacion. @ 7

& New
# New

Veremos las mejores y errores reparados en esta versiob del #

Vibe Pro, y las mejores y ergs reparados de la version anterior.

communics

- Added Signal generator
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#F

3.3.1Dispositivos (Devices)

Desde el menu podemos acceder al apartado

=KA G

<AKHGKALANGK]

Donde se desplegara la venta de dispositivos &¢

FODQLA; JU

Dashboard
2 Devices .
a =NA;
+- Route Compliance
B Database
D9 H9<F=LNDAD, D=9K /x =G v@&reféshtbaas lad

sensoresregistrados en nuestra base de datoBodremos

ver la siguiente informacion:

& Devices

&1 Devices (173)

© # AC mecanica- Amp

Erbessd Instruments » Exteri > AC03- Mecan
MID or ica ?

€ Code: 777775862 Model: EINCurrent
Firmware Version: 115
&12/10/2021  ©12:31:11
§81°F

() .1 -92dB

En las casillas de busqueda, puedes encontrar

@9 F Lde Hod,formas:

1. Con el codigo (numero de serie)

2. Por tipo de sensorvirbacion, corriente, rpm,

etc)

1 © Colorde severidad de la Gltima medicion
q % Simbolo del tipo de sensor seguido del nombi
del sensor.
| © Ubicacién en la base de datos.
1 © Namero de serie, modelo y version del firmware
1 [ Fechay® hora de la Gltima medicién.
1 ™ nivel de baterfa.
q & Temperatura interna del sensor.
1 '"FL=FKA<9< <= D9 K=k9
& Devices (173)
sensor.
— —
L7
Buscar por Buscar por tipo de
codigo sensor
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Luego, podemos elegir ver los alores dmanera )
52 Devices (173)
asecendente o descendetne ordenandolos por tr
opciones:
1. Fecha
: Por nivel
2. Temperatura interna Por fecha Por de

3. Bateria temperatura bateria
' Interna

3.3.Zumplimiento de RutéRoute compliance)

Dashboard

; . # Devices
En el mend, podremos encontrarla herramientad 0 G M

- GEHDA9F; =AN G ; MEHDAEA=FLG I‘ Route Compliance

B Dpatabase

Como bien sabes, al momento de crear una ruta, puedes crear
Route compliance by months

calendario de rutas, que nos dice cada cuando se tamaran medicione:

Show route history three months
before this month:

esta ruta.

Routes compliance 8 Estea grafica nos dice si cumplimos con este calendario, dividiendo

valores en 3 tipos- Not taken (@il} Monitored (@i} Overdue

La grafica te mostrara elmpcentaje de cada caso para tus rutas, del m

actualy de los meses anteriores.

@ ot taken [l Monitored ([l Overdue . i .
Selecciona para elegir cuantos meses atras observar en la gréfi

Seleccionz 2] para guardar la grafica como imagen.
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Month: October
mes
En esta seccién también veremos las areas que contenga rutas T8 Testting .

porcentaje de cumplimiento por cadauna de ellas a lo largo del

seleccionada. Has click en  para seleccionar el mes a visualize

Seleccionz 8] para guardar la grafica como imagen.

L Mot taken
100%

@ Hot taken

3.3.3Base de Datoatabase)

() Dashboard

2 Devices
En esta seccion tenemos dos opciones:

-+ Route Compliance

- Machines (Maquinas)

- . @9FLGE/L

8 Database
#& Machines

o Phantomn

3.3.3.Maquinas (Machines)

Machinery database
Add machine
add a new machine to the database

En la seccion de Maquinas podremos afadir, eliminar

renombrar una maquina. Delete machine

permanently delete a machine from the da

tabase

Rename

rename a company, area or mac hine
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Add machine

3-3.3.1.1 Aﬁadlr Mé.qUIna (Add MaChIne) add a new machine to the database
Machine: MA5S Al seleccionar estherramienta primero veremos unaentana
COLECT donde registraremos la maquina en un area y una compaiiia
Company #F D9 K=;GBEAHIRFANAT =lfea que compafiia

0.Technical Support

“ Area

Test Lab

“ Name

MAS COLECT

area pertenece la maquina, has clic ¢ para agregarla a

una compafiia y area ya existente, o has clic ... para
introducir una nueva manualmente.

#F D9 K9 E;5#0Gdkce al nombre de tu maquina

Seleccione.  parpa desplegar mas detalles de la maquina.

La aplicacidon genera un namero de serie y un cédigo

, - , . . 2 View
automaticamente para la maquina. Selecciol .. para

desplegar el QR. También puedes seleccic .

para agregarlo manualmente o

* Code

iew

1877928497

Manual - L
Manual

para escanear

un cédigo QR y designarlo a esta maquina.

* Coupling

Belts

Coupling

Reducer + Belts

#F =D 9 H9 LIMHDtdJderRaA sefeccionar que tipo de
acoplamiento tiene mi maquinaglije la opcidn que corresponda

tu caso seleccionado la casilla.

Después, puedes cambiar el coeficiente de criticidad de

* Coef

maquina, siendo 1 el valor mas peqfie y 10 el mas alto,

criticidad define que tan importante es la maquina para 1 +

funcionamiento de tu empresa.
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Image .y .
En esta secidn puedes agregar una imagen para represel

tu maquina, selecciond 2] para tomar una foto, o has clic e

)
Upload =25 para carga una imagen previamente tomada.

Puntos en la maquina
A continuacién, configuraremos los puntos de analisis de

maquina. Por defecto se crea un punto de analisis par @ . W-3X .
configurar. Puedes hacer clic .. | para agregar mas e (1)
puntos de andlisis.O selecciona,e para eliminar un punto. W-3X e
Introduce el nombre del puntod 9 F k DA K A KF 9=F= /

* RPM

En la seccioraRPMAdefine a cuantas revoluciones por minutc Min:
gira la maquina, agregando las RPM maximas y minin 1100

| Max:
Selecciona o] para disminuir/aumentar las RPM, o he

. , . . 1200
clic sobre el valor numérico para ingresar las RRiginualmente.
r/ v \I
Has clic er.- - para abrir par opciones de

punto de analisis.

* AXes

Aqui podemos elegir quejes queremos ver en el punto de analisi
Horizontal Vertical _
activa® o desactiva' el eje correspondiente.

Axial

Por dltimo, podemos agregar alarmas

rodamientos al punto de analisis. Has clic ¢
Alarms - (2)

Select bearing

para agregar un rodamiento, e Select bearing
proceso es el mismo que se vio en la secc2db.4.5.

Rodamientos(Bearings).
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Alarmas de severidad
Las alarmas de severidasbn rangosde vibracion divididos en 4 niveles:

. Bueno

. Insatisfactorio
. Inaceptable

Por defecto la aplicacion toma los valores della010816y toma la maquina comcClase Il LalSO10816

tiene 4 tipos de maquinas y divide los valores de la vibracion de la siguiente manera:

SEVERIDAD DE LA VIBRACION DE ACUERDO A LA ISO 10816
MAQUINA CLASE | CLASE Il CLASE 11l CLASEVI

Grande con
cimentacién
suave

Grande con
cimentacién
rigida

Mediana
< 373kIW-500HP

Pequefia

ins mm/s <3.7kW-5HP

0.01 0.28
0.02 0.45
0.03 0.71
0.04 112

0.07 1.80

Velocidad de la Vibracién Vrms

0.28 7.10
0.44 1.2
0.71 18.0
1.10 28.0
177 45.0

Has clic aqui para leer mas sobre la 50816 En el menu de alarmas, maes cambiar la clase de tu maquina

o incluso agregar una alarma nueva.

o _ Alarms - (2) Alarms - (2) x
En el punto de analisisgdecciona para
abrir el menu de alarmas de severidafiendremos 2
Velocity - Class 2 Tl
alarmas de severidad por defectagelocidad- CLASE Acosteration Envelops - Class 2 5
I, y envolvente deaceleracion CLAS Il
Has clic en para eliminar una alarma de ( )

severidad, selecciona sobre una alarma pa

Cancel Save

— Velocity - Class 2

modificarla o0 selecciona

para agregar una alarmadicional.
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15010816

Al  hacer clic sobre una alarma existen

0.04
4 — Velocity - Class 2
Class 1 , veremos la pantalla de
Class 2 - Default configuracion de alarma. Podremos elegir entre las
0.11 Class 3 clases pertenecientes a este grupo, por defecto el gru
Class 4 es la SO 10816.
0.28 N -
A la izquierda podremos ver los vals numéricos
equivalentes a cada nivel (color) de alarma.
En la esquina superior izquierda veremos las unidac.. de la

vibracion, a la derecha veremos en que grupo estan....

'S0 1050y Clas S0 10816

EI-01

Al hacer clic sobre el grupo, puedes selecciona uno diferente Class 2

hayas creado anteriormente.

0.04

0.11

0.28

Class 1

Class 2 - Default

Class 3

Class 4

SO 10816

My group
Clas

Selecciona el grupo y has clic sobuma clase para

elegirla.

NOTA:Este cambio serd solamente para este punto
analisis, si queires cambiar las alarmas de severidad

otros puntos deberas seguir el mismo procedimiento.

Puedes seleccionar """ """ para afadir una

nueva alarma personalizada.
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Group

Para agregar una nueva alarma, primero debes elegir a que gr

H:JL:F:; :]1

AFLJG<M; = =D ?0 GHEsi My group

guieres agregarlo a un grupo ya existente escribe el nombre de Name

grupo. My Alarm
A .. Yellow
Degpués nombra tu clase o alarma en la secciontdd 9 E = A |
2
. back .
Puedes cancelar el proceso seleccionanc..™" . back

Yellow
2
Por udltimo selecciona el valor para tus alarmas, el valor minir
e 9E9JADDG =0=DD& @&isdnjnihOrarajaetd GJ 9 F
! y el valor minimo rojoetd J = < A )
Red
y - Seleccionm paraterminar y guardar, o “"“ para cancelar el
proceso.
Cancel
My group
Class 1
Una ves creada, la nueva alarmay el nuevo grupo apareceran en la Class 2 - Default
de opciones, seleccionala para utilizarla o modificarla. Class 3
Class 4
Has clic em para terminar y guardar, 0 " para cancelar el My Atarm

proceso.

Add new alarm

Pag.54



Acceleration

Canc  pisplacement

También podemos afiadir una alarma nueva

punto. Al seleccional nos dara la opcion de
afadir otra alarma de severidad, de velocidad

aceleracién envolvente.

Elije una alarma ya creada o crea una nue
siguiendo el mismo procedimiento que recié

vimos.

Anadir rodamiento

También podemos afiadir un rodamiento auestro

punto de analisis con esta herramienta.

Name: Select bearing
BPFO:
BPFI:

BSF:
FTF:

Select bearing

Al hacer clic aqui, se barird la ventana
rodamientos. Selecciona el utyo de la misr
manera que vimos en la seccion2.5.4.5.

Rodamientos(Bearings)en la pagina 33

Terminar y crear

Una vez terminado, selecciona

mas puntos de analisis.

: Creat L, .
Has clic en para crear la maquina c

regresar a los valores por defecto.

para agregar

para
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3.3.3.1.2 Eliminar maquina
La segunda opcion de la seccion de maquinaria es la herramie

Delete machine
permanently delete a machine from the da

tat

&x=D=L= E9; @AF=AN G =DAEAF9J E

Esta herramienta te permitira eliminar permanentemente uni

maquina de tu base de datos.

Al seleccionar esta herramienta, se muestra el arbol de la b

de datos, busca la maquina que quieres eliminar expandien

- busqueda

manual

0.Technical Support

| arbol | bot6 Test Lab
el-arbol con el botor MAT1 Vibracion ©
MA2 Extra ©
También puedes buscar al maquina manualmente MA3GPIO ©
. ) ; MA4 GP8 ©
introduciendo el nombre erel cuadro de blsqueda. MAS COLECT ©
, . . .. Ly TS Testtin
Al encontrar la maquina que quieres eliminar, has clic®)para .
1.Ruben TEST
eliminarla. 2.Tech &Elec
3.3.3.1.3 nombrar maquina
La tercera opcion de la secciéon de maquinaria es la herramie
al = F 9 Erendmb@Gar.
Rename

rename a company, area or machine

Esta herramienta te permitira renombrar una maquina, area

compafia de tu base de datos.

Al seleccionar esta herramienta, se muestra el arbol de
base de datos, busca la maquina/area/compafia q

quieres eliminar expandiendo el arbol con bbtén

También puedes buscar manualmente introduciendo

nombre enla casilla de busqueda

Al encontrar la maquina/area/compafiia que quieres

renombrar, has clic el para renombrarla.

< busqueda

0.Technical Support
Test Lab
MA1 Vibracion
MA?2 Extra
MA3 GPIO
MA4 GP8
MAS COLECT
TS Testting
1.Ruben TEST
2.Tech & Elec
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New name

Escribe le nuevo nombre y has clic m para terminar y guardar,

Test Lab

Cancel

0 para cancelar el proceso.

Cancel Save

3.3.3.2 @9 FL GE

Add Phantom

Add phantom

id a new phantom to the database La seccion de. @9 F L @08 fermitira administrar los sensores d

Delete phantom
tly delete a phant

Replace phantom

Replace INtC el witl

Review

. Review all devices (ver todos los dispositivos)

Review all devices
rovides a list of all the
s inside DB

nuestra base de datoslenemos 4 herramientas:
1. Add. @9 F L(&f@adlb. @9 F L)GE Ju
2. Delete. @9 F L (Blifniar. @9 F L)G E JU
3. Replace. @9 F L (&zé&nplazar. @9 FL)GE JuL
4

3.3.3.2.1 AfiadiPharL G HAdd. @9 F ) GE f

Enter code manua |:\.-

Registra un codigo manualmente

escaneael cédigo QF.

Abajo veras el proceso de registrdividido en5 pasos:

® 06— 096

Scan

Phantom

Lospasos se describen a continuacion.

Sensor: -
Name

Description:

nter code manually
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Paso 1. Escanear @9 F L

18-189270895

Example: 17-123456789

Para escanear el cddigo QR, has clic _..

frente al cuadro desplegado.

NOTA:Serecomienda utilizar eta opcion para agregar @9 F L

a la base de datas

n 18-EINAGZHR-189270895

Sensor: G2 High Range Accelerometer (Tria
MName:

Description: Sensor is already im usi

revious

Seleccione

Enter code manually

Has clic en e ingresa el cddigo de

. @9 F L Gé&uflendo el prefijo como se muestra a |

izquierda.
Has clic en ¥ para agregarlo o en “"“ para
cancelar.

y coloca el codigo

Una ves registrado el codigo, veremos la informacién gene

del sensor en la pantalla.

NOTA Si el sensor ya se encuentra en otra base de datos

podras registrarlo en la tuyaaparecera la siguiente leyenda:

‘I}escriptian: Sensor is already in usi

Next .
para regresar, c para continuar.
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Paso 2.Grupos y nombre (group)

* Group

Vibracion

* Phantom name

Description

High Range / Ultra Low Noise Accelerom

* Interval

— 720

clic en para introducir uno nuevo, C

elije uno ya creado de la list __

* Group

Vibracion 4

+ New Group

End @9 F L & & B =eljaarbitrariamente el
nombre de tu. @9 F L @aEa/Udentificar el

sensor de forma mas rapida.

* Phantom name

Previous

Seleccione

N
para regresatr, ¢

1. EnY ? J G kébligirabel sensor en un grupdias 3. # D 9 H9 J49K; G Ad+hudsEaqie tipo

de sensor estas regisando.

Description

High Range / Ultra Low Noise Accelerom

End A F L =dlijN 8l DhtArdalo de envio de dato:

(en minutos), has clic er o] para

reducir/aumentar el tiempo, o has clic en ¢

namero (ej. 720) para cambiarlo manualmente

* Interval

= 720 +

para continuar.
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Paso 3. Asignar el sensor en la bade datos

Selecciona en que punto de andlisis guardaras los datos de ¢

@9 FLGEJ/U
0.Technical Suppaort
Area de Luis Buscalo desplegando el arbol de la base de datos -un
Test Lab
MAT Vibracion
HR 8611
g Encuentralo de forma manual e -

G2 HR 0895

Bl 8073 A
A0 TOE Aflade una nueva maquina y punto cc siguiendo
MAZ Exirs los pasos vistos en la seccidh3.3.1.1. Afladir Maquina (Add
MA3 GRIO
MA4 GPB Machine)
1.Ruben TEST
Selecciona el puntd .
Seleccione " pararegresar, ¢ para continuar.
-
Paso 4. Configuracion de ejes y alarma
Canfi
Axis configuration

NOTA:Es de vital importancia configurar correctamente los ejes

X axis

Horizontal de tu sensor . @9 F L G/& /Jque no podras cambiar esta
configuracion después.
¥ axis WVertical
Despliega la casilla para elegir la configuracior
correspondiente a cada eje.
Z axis Axia

¢, Cémo configurarlos?

1 Eje Axial:Eje del. @9 F L da&e@perpendicular al eje de la maquina.
1 Eje Vertical:Eje del. @9 F L, GuUe 8s transversal al eje de la maquina.
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1 Eje Horizontal: Eje del. @9 F L, GUe fe encuentrapuntandoal horizonte con respecto al eje d

la maquina.

Ejemplos:

Ejede la
maquina

Aqui puedesonfigurar una alarma para cada uno de los ejes
sensory para latemperatura interna del sensor. @9 F L (GoE

debe pasar los 85°C o0 185°F).

Has clic er. o] para reducir/aumentar elalor de alarma.

La larma de la bateria no es configurable.

Si el valor configurado es excedido, la aplicacion de enviara |

notificacion. Ejemplo:

@ wiser Vibe Hace 4 min A

Vibration Alarm for: MA1 Vibracion

MAT Vibracion exceed the alarm threshold in
Velocity for point: LR 8691

Veras mas sobre las notificaciones en la seccior

6.2.5.Notificaciones(Notification) .

Previous Next

Seleccione. para regresatr, ¢

Alarms

Temperature

para continuar.

0.0(

0.0

0.0
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Paso 5. Final gFSree,

Finish

Summary
Mode: EINAHR
Phantom code: 18 - 189270895 Al final, veremos un resumen de los anteriores pasésremos:
Name: G2 HR 0895 ]
Group: Vibracion il El tIpO de. @9 FL r@g:'stﬂado.
> X axis: G2 HR 0895 - (Alarm: 5) 1 Elndmero deserie.
—>Y axis: G2 HR 0895 - (Alarm: 3) 1 Elnombre del sensor.
-> Z axis: G2 HR 0895 - (Alarm: 4) 1 A que grupo pertenece.
~> Temperature: G2 HR 0895 - (Alarm: i Las alarmas de cada uno de los ejes y de la temperatul
85 .

) 1 Laalarma de la bateria

~> Battery: G2 HR 0895 - (Alarm: 2.5)

Selecciona " pararegresar,o " para terminar y guardar el @9 F L &€& Ba/base de

datos.Veras el siguiente mensaje al agarlo:

Phantom saved
successfully

3.3.3.2.2 Eliminar. @9 F L(xlete @9 F L) GE R

Con esta herramienta podemos eliminar permanentemente 1
Delete phantom

sensor. @9 F L d& Bugstra base de datos, has clic aqui pe

abrir el asistente.

Enter code manually

Sensor: -
Has clic en para escanear el codigo del @9 FL& | . ..
Enter code manually Description:

introduce el cédigo er.
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10-EINALR-189258691

Sensor: Low Range / Low Noise Accelerom

189258691
Name: LR 8691

Battery: 100%

Temperature: 26.5°C

Description: Type: Accelerometer

Axes: 3
Resolution: 6400
Range: 0.5 Hz

- 4 KHz (X,Y)/0.5 Hz

Amplitude range: 2G / 4G / 8G
Floor noise: 130 pg/vHz

Internal temperature: Yes

3.3.3.2.3 Remplazar @9 F L(Repldce @9 F ) GEh

Description: Type: Accelerometer
Axes: 3

Resolution: 6400

Range: 0.5 Hz - 4 KHz (X,Y)/0.5 Hz
Amplitude range: 26 / 4G / 8G
Floor noise: 130 pg/vHz

Internal temperature: Yes

0.Technical
Support

|

Test

Lab

|

MA1
Vibracion

Ya que selecciones el @9 F L Hrdb ver la

informacion de el.

. Delet nt ..
Has clic en para eliminar el

@9 FLGEJU

Con esta opcion puedes remplazar un sensor@9 F L &

otro, has clic sobre la herramienta para abrir el asistentel

asistente se divide en 3 pasos que podras ver debajo:

L

o

Replace phantom

Paso 1. Escanear sensc n

Step 1: Scan Original

Phantom

Sensor: -
Name:

Description:

Enter code manually

Replace a phantom sensor with anotk

Elige el sensor original que quieresemplazar.

Has clic en

para escanear el cédigo del @9 F L &

Enter code manually

introduce el cédigo er.

Step 1: Scan Original

Phantom

Ya que lo registres, veras la informacion del sensor, el tipo de ser

su nombre, donde esté registrado, bateria y temperatura interna.

Has clic er.

Previous

pararegresar o €el.

Next

para continuar.

Sensor: Low Range / Low Noise Acceleror

189258691
Name: LR 8691

Battery: 100%

10-EINALR-189258691

Temperature: 26.5°C
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Paso 2. Escanear @9 F L rmé&vf

Step 2: Scan New

Phantom Elige el sensor nuevo que quieres agregar.

11-EINAHR-189277637

Has clic en para escanear el cédigo del @9 FL 6
Sensor: High Range Accelerometer - 18927
Name: Enter code manually
Description: Type: Accelerometer introduce el Céd|go er.
Axes: 3

Resolution: 6400

Range: 0.5 Hz - 10 KHz (X,¥)/0.5 Hz -
Amplitude range: 8G / 166G / 326
Floor noise: 630 pg/vHz

Internal temperature: Yes

. Previous Next .
Has clic er pararegresar o €.. para continuar.

Paso 3. Confirmar

Save phantom @

e Phantom type: EINALR - Low Range / Low
Has clic er™* en cualquiera de los 3 pasos para volver a

iniciar el proceso. Noise Accelerometer

HaS CliC er Previous para regresar o er Replace phantom para

confirmar y remplazar el @9 F L.GE Ju 189258691 => 189277637
Previous

3.3.3.2.4 Revisar todos los dispositivos

52 Devices (43)

Review Esta herramienta te dirige a lo .

dispositivos de tu base de datos

Review all devices @ -\~ VOLT 6000

A -t ventana explicada en la secciéh3.1. ©
s inside DB 0.Technical Su »TestL »MA3 GP »VM 6000
. s . pport ab 10 CH1
DISpOSItIVOS (DeVICeﬁ @ Code: 189266000 Model: EIVOLTIMETER
Firmware Version: 111
[0 07/09/2021 (@ 1550:25
) §32°F +-77dB
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4 Rutas

En la seccion de Rutas podremos grabar
manera mas rapida los datos de vibracion ¢
< Routes
nuestras maquinas, al seleccionar esi

Cloud Local Machinery QR Scan

herramienta, se despliega una ventana donc

tendras 4 op@nes: B crusher

Il mechanical ship

1. Cloud (disponible si inicias sesion)

Local W Willer

2
3. Machinery
4 QR Scan

4.1 Rutasenla nube (Cloud)

< Routes
Coud Lol wechiney QR Sean Esta opcidon solamente esta disponible si ingresas a tu cuentakdle
Iy | £ PAQUA ddras observar todas las rutas que se encuentren
. e tu base de datos en la nube, aquellas que crees desde la aplica
B mechanical ship 5 A 1 #Mib§ Proasi como aquellas creadas desd@igivibeMX® EF
W Miller FODQLA; JU

L] Routes "e

Cloud Local Machinery QR Scan
Elije la ruta que quieras medir, una vez seleccionada, activa la ruta y
las maquinascon € y presiona para continuar. crusher (1) @
ﬁ):]) Maquina de Luis GP60 c
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https://app.eianalytic.com/#/dashboard/
https://app.eianalytic.com/#/dashboard/

OPTIONS

I delete

@ Save in device

. - .
En la parte superior, e * tenemos dos opciones:

i W Delete: te permite eliminar la ruta o maquina(s
seleccionadas.
1 ©save in device:Guarda la ruta localmente en el dispositivc

para tenerla disponible sin conexion.

< Routes

General Info Machinesz
En la siguiente pestafia. Tenemos la informacion general deula, el

Manme
nombre de la rutaijame) y al grupo al que pertenecedutes). Puedes rushes
modificar estos parametros y crear una ruta nueva. Routes
Lr

En la seccion posterior, con la opciésave in device e puedes
guardar la rutade manera locapara tenerla disonible sin conexion. cove in device o

<« Routes

General Info Machines

Maquina de Luis
GP60 (3)

'

A

Guardar

#F =KL9 EAKE9 H=KL9k9/] L+=%-@6K:
maquinas, donde de nuevo puedes elegir que maquinas de la r
deseas grabar, selecciona/deselecciona la maquin

activando/desactivando el botén dsplazable.

Una ves que hayas terminado seleccio para continuar.
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4.1.1Grabardatos de ruta

En la siguiente pestafia, en la parte suerior, si tenemos mas de
Routes
maquina podremos observar el nombre de la maquina y el punto g
L Test Machine - ATX
estamos midiendo. 2962

v >

Previous data

Puedes moverte a la maquina y punto siguiente o anteramn Nombre de la r};a’?uma .
. s Vel (mm/ Accel En
Axis Date % v (GE)

. Puedes expandir el nombre de la magaiy punto con el botén

H EHES S 0.680 0.0276
v 20 e - e "

Previous data

Vel (mm/ Accel En

Axis Date
s) v (GE)
En la siguiente seccion, en la parte superior podemos ver la seccio
2021/09/ .
ST ® 015 @ 00000 Jprevious dataA /] <GF<= K= EM=KLJ9F D
2021/09/ anteriormente en esta maquina.
Vv ® 0.190 @] 0.0010
20
2021/09/
A @ 00724 @ 0.0020

20

Axis File Rec

#F D9 H9JL= AF>=JAGhelv ddtaA B dom

grabaremos los datos nuevos, selecciona el bot_." . ’
Al seleccionarlo, veremos la pestafia Wifi del administrador v
conexiones. )

B wiser (WiFi)

Connected to WISER 3X Aqui, podemos conectarnos a uf A 1 #3@& Por medio de Wifi y cambiar le

configuraciones de medicion, al igual que se vio en la seccéh10pcion 1:

5 A 1 #3Reh la pagina 7

Mode

Triaxial
channel mode
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En la parte superior tendremos el icono de WA 1 #3x,/donde
podremos seleccionar la posicion de nuestro Acelerometro de acue

a los ejes:

Una ves conectado & A1 #0FUl =F D9 FK©,; <Aad

activara el botén degrabar

1A MLADARHKF DD deGCa&d&ehd@ifich @iaxial, deberas
grabar eje or eje (H, Vy A).

Conforme vayas grabando, se iran cambiando los puntosag

maquinas automaticamente

Al treminr la ruta. Selecciona para subir los datos de ¢

ruta a tu base de datos en la nube. Selecciona para

subirlos después.

Al subir la ruta, veremos un mensag GML = A FahdraMes

datos estan en lzola de subida de la app.
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